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1.  WSTĘP 
 
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej 

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, są wymagania dotyczące wykonania i odbioru 
ruchomego dna oraz zatapialnego pomostu przegradzającego do basenu pływackiego, w związku 
z pracami budowlanymi prowadzonymi w ramach „Remont i przebudowa basenu i Sali 
gimnastycznej (pawilon E) w Zespole Szkół Ogólnokształcących nr 8 w Szczecinie”, zgodnie z 
Dokumentacją Projektową sporządzoną przez Pracownię Projektową „METROPOLIS” ze 
Szczecina.  
 

1.2.  Zakres stosowania ST 
Niniejsza Specyfikacja Techniczna stosowana będzie łącznie z ST - 00.00. „Wymagania ogólne” 
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu, realizacji i odbiorze wszystkich Robót 
opisanych w punkcie 1.1. a w szczególności przy robotach związanych z montażem ruchomego 
dna oraz zatapialnego pomostu przegradzającego do basenu pływackiego. 
Wykonawca, w kwestiach nie opisanych przez Specyfikacje Techniczne, będące składową częścią 
Dokumentów Kontraktowych, stosował się będzie do Polskich, a w przypadku ich braku 
Europejskich Norm, odpowiednich przepisów i instrukcji. 
 

1.3.  Zakres Robót objętych ST 
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczą prowadzenia Robót montażowych, łącznie z 
wykonaniem uzupełniających projektów warsztatowych i/lub montażowych, a także dokumentacją 
powykonawczą i wszelkimi adnotacjami niezbędnymi do uzyskania pozwolenia na użytkowanie. 
Prace przygotowawcze opisane zostały w oddzielnych specyfikacjach. 
 
Specyfikacja techniczna obejmuje podany poniżej zakres robót zasadniczych. Wykonawca na 
bazie dokumentacji projektowej, wizji lokalnej, doświadczenia, własnych możliwości sprzętowych 
itp. powinien przewidzieć i uwzględnić w cenie i terminie ewentualne prace pomocnicze, konieczne 
do realizacji wymienionych prac zasadniczych tj. również te, których dokumentacja projektowa, ani 
ST nie ujmuje, a mogłyby mieć wpływ na koszt realizacji niniejszej inwestycji.  

 
1.4.  Określenia podstawowe 

Określenia podstawowe w niniejszej ST są zgodne z ST-00.00 „Wymagania ogólne" oraz  
odpowiednimi polskimi lub europejskimi normami. 
 

1.5.  Ogólne wymagania dotyczące Robót 
Ogólne wymagania dotyczące robót podano w ST-00.00  „Wymagania Ogólne". 
Wykonawca Robót jest odpowiedzialny za jakość wykonania Robót oraz za zgodność z 
Dokumentacją Projektową i ST.  
Wykonawca przedstawi Inżynierowi do akceptacji projekty warsztatowe i montażowe, zgodne z 
Dokumentacją Projektową i dostosowane do zaakceptowanych przez Zamawiającego rozwiązań, 
technologii, materiałów i urządzeń oraz Projekt Organizacji i Harmonogram Robót uwzględniające 
wszystkie warunki w jakich będą realizowane roboty związane z wykonaniem, wykończeniem i 
przekazaniem do eksploatacji inwestycji. 
 
 

2.  MATERIAŁY 
 

 Wszystkie zakupione przez Wykonawcę materiały muszą być zgodne z Dokumentacją Projektową. 
Materiały dla których normy PN i EN przewidują posiadanie zaświadczenia o jakości lub atestu, 
muszą być zaopatrzone przez producenta w taki dokument.  
Inne materiały powinny być wyposażone w takie dokumenty na życzenie Inżyniera. 
 

2.1. Materiałem wg niniejszej ST jest wyrób gotowy – ruchome dno i pomost przegradzający do basenu 
pływackiego 

 



temat : REMONT BUDYNKU BASENU I SALI GIMNASTYCZNEJ  
(PAWILON E) 

Zespół Szkół Ogólnokształcących Nr 8 
przy ul. Rydla 49 w Szczecinie 

- „Ruchome dno i zatapialny pomost przegradzający” 
 

ST-4.8.  

 

autor : BIURO ARCHITEKTONICZNE METROPOLIS strona 3 z 6 
 

 
2.1.1. CHARAKTERYSTYKA OGÓLNA 

 
System składa się z kompletnego, pływającego ruchomego dna oraz zatapialnego pomostu 
przegradzającego i zawiera pełne wyposażenie i mocowania opisane w specyfikacji. Rzuty niecki 
basenowej są pokazane na szczegółowych rysunkach. System musi być wyprodukowany w taki sposób, 
żeby wyeliminować wszelkie otwory mogące spowodować ryzyko wpłynięcia pod ruchome dno lub pomost 
lub zaklinowania jakiejś części ciała użytkownika i musi być w pełni zamknięty tak, aby eliminować 
jakiekolwiek ryzyko zranienia lub zaklinowania kąpiących. Wszystkie urządzenia związane z 
unieruchomieniem i mobilnością systemu muszą być całkowicie zamknięte za pomocą drzwi/drzwiczek lub 
klap (w razie potrzeby) wyprodukowanych w taki sposób, żeby wyeliminować dostęp osób 
nieupoważnionych.  
 

System musi być wyprodukowany z materiałów odpowiednich do użytkowania w środowisku basenowym, 
ze szczególnym uwzględnieniem wysokiej wilgotności i obecności chloru. Producenci systemów 
skonstruowanych przy użyciu stali nierdzewnej klasy 316L, polipropylenu lub laminatu muszą 
wyselekcjonować materiały, pigmenty i żelkoty zapewniające brak korozji i utraty koloru. Wszelka użyta stal 
musi być stalą nierdzewną min. klasy 316L, trawioną i pasywowaną. 
 
 
RUCHOME DNO 
 
Ruchome dno (dł.xszer.) : 25,0 x 6,0 m (Dł.xSzer.) 
 System poruszający  : 3 cylindry hydrauliczne, umiejscowione bezpośrednio przy i prostopadle   

   do ściany basenu w oddzielnym pomieszczeniu technicznym. Kable ze  
   stali nierdzewnej są bezpośrednio podłączone do tłoku cylindra. 

Regulowana głębokość wody : 0 – 2,2 m 
 
Ruchome dno do basenu ma być wykonane jako konstrukcja pływająca, która może być dostosowana do 
jakiejkolwiek pożądanej głębokości za pomocą systemu poruszanego hydraulicznymi cylindrami oraz kabli 
ze stali nierdzewnej. 
 
Ruchome dno ma być wykonane z pełnych paneli z laminatu poliestrowego wzmocnionego włóknem 
szklanym (zewnętrzne warstwy żelkotu na panelach muszą być klasy ISO-NPG) w kolorze białym RAL 
9010 z wymalowanymi w laminacie liniami przegradzającymi tory w kolorze kobaltowym niebieskim RAL 
5013. Ruchome dno musi zawierać min. 4 otwory rewizyjne, umożliwiające bezpieczny dostęp pod 
ruchome dno w celach konserwacji. Ruchome dno ma być połączone za pomocą kabli ze stali nierdzewnej 
do hydraulicznych cylindrów, które mogą je ustawić  na jakiejkolwiek pożądanej wysokości  niecki 
basenowej. Wszystkie stalowe części używane pod wodą muszą być wykonane ze stali nierdzewnej 316L 
trawionej i pasywowanej.  Wysokość konstrukcyjna ruchomego dna min. 600mm. Ruchome dno musi 
zapewniać udźwig przynajmniej 650N/m2. 
 
System poruszania ruchomego dna musi zapewnić solidne unieruchomienie na każdej głębokości i nie 
ruszać się pod wpływem sił powodowanych przez nurków, odbijania się od dna osób pływających i ruchów 
fal.  Wszystkie mocowania do niecki basenowej muszą być uzgodnione z architektem/inżynierem 
konstrukcyjnym. System poruszania dostarcza całkowite wsparcie do ruchomego dna, jak również jego 
mobilność i zakotwiczenie. Mobilność systemu musi być osiągnięta bez umieszczania jakiegokolwiek 
dodatkowego  wyposażenia w ścianach niecki basenowej lub rynnach przelewowych przy brzegach 
basenu. Konstrukcja ruchomego dna powinna zapewniać możliwość przeprowadzenia prac serwisowych 
bez konieczności spuszczania wody z basenu. 
 
Dno musi poruszać się z łatwością. W ruchomym dnie musi zostać umieszczony gretting na odpowiednio 
dużej powierzchni, aby zapewnić stałą cyrkulację wody. Producent jest zobowiązany do przekazania 
wytycznych codziennej konserwacji ruchomego dna. 
 
Wykonawca systemu ruchomego dna musi wykonać szczegółowe oszacowanie ryzyk, aby zrewidować 
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wszelkie względy bezpieczeństwa związane z projektem, produkcją, instalacją i użytkowaniem systemu 
ruchomego dna, jak również wszystkie zdefiniowane ryzyka muszą być wzięte pod uwagę i ruchome dno 
musi zostać zaprojektowane tak, aby nie wpływały one na bezpieczeństwo użytkownika/operatora. 
Czynniki bezpieczeństwa muszą być starannie przemyślane i wprojektowane tak, aby zapewnić że nawet 
w przypadku nagłego uszkodzenia jakiegokolwiek komponentu, ruchome dno nie stanie się niebezpieczne 
lub nie spowoduje ryzyka dla użytkownika/operatora.  Systemy lin pojedynczych nie mogą być użyte, chyba 
że jest wbudowany dodatkowy mechaniczny lub automatyczny system, zapewniający stabilność 
ruchomego dna. Wszystkie systemy muszą zawierać monitoring naprężenia wszystkich lin i w przypadku 
uszkodzenia liny, system powinien automatycznie aktywować system alarmowy operatora, przełączyć sie 
na zamknięty tryb pracy, przy którym dalsze operowanie systemem jest zastrzeżone dla upoważnionej 
firmy serwisującej (wskazanej w umowie serwisowej), a ruchome dno powinno zachować stabilność.   
          
Dla ruchomych den poruszanych bezpośrednio (np. Systemu poruszanego  bezpośrednio hydraulicznymi 
cylindrami /Direct acting hydraulic ram system): Cylindry poruszające – każdy z nich musi być umieszczony 
tak, aby zapobiec ewentualnemu wyciekowi oleju (hydraulicznego lub innego).  
 
 
ZATAPIALNY POMOST PRZEGRADZAJĄCY 

 
Wymiary   : Pomost: 25.0 x 1.0 x 2.6 m (Dł.xSzer.xWys.) 
System poruszania : 1 cylinder hydrauliczny, umiejscowiony bezpośrednio przy i prostopadle   
                                         do ściany basenu w oddzielnym pomieszczeniu technicznym. Kable ze  
                                         stali nierdzewnej są bezpośrednio podłączone do tłoku cylindra. 
Poziomy  : Góra pomostu w najwyższym położeniu  : SWL +0,30 m 
   : Góra pomostu w najniższym położeniu   : SWL – 2,20 m 
Obciążenie  : pionowe 200 kg/m²   
 
Połączenie ruchomego dna z zatapialnym pomostem ma zapewnić maksymalną elastyczność używania 
basenu tak, żeby różne grupy użytkowników mogły równocześnie korzystać z basenu na różnych 
głębokościach. 
 
Zatapialny pomost ma być wyposażony we wbudowane komory wypornościowe i ściągany w dół przez 
kable ze stali nierdzewnej za pomocą hydraulicznego cylindra. Pomost ma składać się z wytrzymałej ramy 
ze stali nierdzewnej, zaprojektowanej do udźwignięcia oczekiwanego obciążenia, takiego jak własna waga, 
obciążenia od powierzchni ruchomego dna 200 kg/m² oraz sił od lin przegradzających tory. Powyższa rama 
ma być wyposażona w antypoślizgowe panele laminatowe, a powierzchniowe panele muszą zawierać 
perforowane szczeliny aby zachować prawidłową cyrkulację wody. Wszystkie części stalowe muszą być 
wyprodukowane z trawionej i pasywowanej stali nierdzewnej klasy 316. Pomost ma być  wyposażony w kanał 
prowadzący, zapewniający prawidłowy pionowy ruch pomostu, zintegrowany w ścianie basenu. 
 
2.1.2. STEROWANIE 

 
Ruchome dno oraz zatapialny pomost przegradzający powinny być kontrolowane przy użyciu technologii 
PLC tak, żeby  można było niim operować z poziomu platformy za pomocą wodoodpornego ekranu 
dotykowego panelu kontrolnego. Dostęp upoważnionego personelu powinien być ograniczony poprzez 
użycie systemu haseł. Standardowa jednostka sterująca powinna zawierać minimum:  
 

• Jeden ekran dotykowy panelu kontrolnego  
• Jedno światło ostrzegawcze /urządzenie dźwiękowe 
• Dwa wyświetlacze głębokości wody 
• Dwa wyświetlacze “Zakaz nurkowania”    
 

Wyświetlacze głębokości wody i wyświetlacz “Zakaz nurkowania” używają  24V diod LED.  
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3.  SPRZĘT 
Wykonawca przystępujący do robót powinien dysponować co najmniej sprzętem podstawowym jak 
wiertarki, klucze itp. oraz demontowalnym dźwigiem do umieszczenia na obrzeżach niecki basenowej, 
służącym do umieszczania elementów ruchomego dnia i pomostu w niecce basenowej. 
 
4.  TRANSPORT 
Wykonawca przystępujący do robót powinien zapewnić transport na plac budowy ciężarówkami o dł. ok. 16 
m, z dźwigiem zamontowanym na ciężarówce. Ciężarówki powinny mieć możliwość zaparkowania do 
rozładunku przy otworze w budynku, przewidzianym do wniesienia elementów ruchomego dna i pomostu 
(zaznaczono na rysunkach szczegółowych). W budynku transport powinien odbywać się ręcznie i/lub przy 
pomocy wózków.  

 
5.  WYKONANIE ROBÓT 

 
5.1.  Ogólne warunki wykonania Robót 

Zakres prac obejmuje projekt, wykonanie, dostawę i instalację ruchomego dna oraz zatapialnego 
pomostu do basenu pływackiego. Ruchome dno oraz zatapialny pomost przegradzający muszą 
być skonstruowane w taki sposób aby utrzymać wszystkie obciążenia wynikające z ich 
użytkowania, a równocześnie zachować tolerancje długości / szerokości w każdym kierunku. Musi 
również stanowić stabilną, bezpieczną platformę dla użytkownika. Ruchome dno oraz zatapialny 
pomost przegradzający muszą być zaprojektowane, wykonane i zainstalowane zgodnie z 
wymaganiami aktualnej normy PN-EN 13451:część 11. Wszelkie elementy mocujące zintegrowane 
z ruchomym dnem oraz zatapialnym pomostem przegradzającym muszą spełniać wymogi 
odpowiednich części normy PN EN 13451: części 1 do 11 włącznie.  

 
5.1.1.  Okablowanie 

W ramach prac budowlanych powinno być zapewnione doprowadzenie zasilania do miejsc 
zaznaczonych na rysunkach, zgodnie z wymaganiami Wykonawcy ruchomego dna i pomostu. 
 

5.1.2. Inne prace budowlane 
Wykonawca jest zobowiązany dostarczyć listę prac budowlanych, które powinny być zakończone 
przed wejściem na budowę oraz listę dodatkowych wymagań niezbędnych do prawidłowej 
instalacji ruchomego dna i pomostu, jeśli takie istnieją. 
 

5.1.4.  Rozruch, odbiory. 
Rozruch powinien być wykonany przez Wykonawcę, a odbiór urządzeń powinien być wykonany 
przez Generalnego Wykonawcę na zakończenie instalacji urządzeń. 
 

6.  Kontrola jako ści Robót 
Kontrola jakości robót powinna zostać przeprowadzona według norm PN-EN 13451 – 1 oraz PN-
EN 13451 – 11. 

 
7.  Obmiar Robót 

Zgodnie z normami PN-EN 13451 – 1 oraz PN-EN 13451 – 11. 
 

8.  Odbiór Robót 
Zgodnie z normami PN-EN 13451 – 1 oraz PN-EN 13451 – 11. 
 

9.  Podstawa płatno ści 
Podstawą płatność za wykonane prace powinny być zakończone etapy dostawy wyposażenia: 
- przekazanie dokumentacji projektowej przez Wykonawcę 
- zakończenie produkcji elementów wyposażenia 
- zakończenie montażu suchego 
- zakończenie montażu mokrego 
- odbiór końcowy wyposażenia 
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10.  Przepisy zwi ązane 
Z realizacją inwestycji wiążą się następujące przepisy: 
Instrukcje stosowania materiałów i montażu urządzeń wydane przez producentów.  
Normy PN-EN 13451 – 1 oraz PN-EN 13451 – 11. 

 


