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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
ruchomego dna oraz zatapialnego pomostu przegradzajgcego do basenu ptywackiego, w zwigzku
z pracami budowlanymi prowadzonymi w ramach ,Remont i przebudowa basenu i Sali
gimnastycznej (pawilon E) w Zespole Szkot Ogoélnoksztalcgcych nr 8 w Szczecinie”, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg sporzgdzong przez Pracownie Projektowg ,METROPOLIS" ze
Szczecina.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stosowana bedzie tgcznie z ST - 00.00. ,Wymagania ogélne”
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu, realizacji i odbiorze wszystkich Robét
opisanych w punkcie 1.1. a w szczegdblnosci przy robotach zwigzanych z montazem ruchomego
dna oraz zatapialnego pomostu przegradzajgcego do basenu ptywackiego.

Wykonawca, w kwestiach nie opisanych przez Specyfikacje Techniczne, bedgce sktadowg czescig
Dokumentéw Kontraktowych, stosowat sie bedzie do Polskich, a w przypadku ich braku
Europejskich Norm, odpowiednich przepiséw i instrukciji.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia Robét montazowych, tgcznie z
wykonaniem uzupetniajgcych projektow warsztatowych i/lub montazowych, a takze dokumentacja
powykonawczg i wszelkimi adnotacjami niezbednymi do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.
Prace przygotowawcze opisane zostaty w oddzielnych specyfikacjach.

Specyfikacja techniczna obejmuje podany ponizej zakres rob6t zasadniczych. Wykonawca na
bazie dokumentacji projektowej, wizji lokalnej, doswiadczenia, wtasnych mozliwosci sprzetowych
itp. powinien przewidzie¢ i uwzgledni¢ w cenie i terminie ewentualne prace pomocnicze, konieczne
do realizacji wymienionych prac zasadniczych tj. réwniez te, ktérych dokumentacja projektowa, ani
ST nie ujmuje, a mogtyby mie¢ wptyw na koszt realizacji niniejszej inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z ST-00.00 ,Wymagania ogdlne" oraz
odpowiednimi polskimi lub europejskimi normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace Robét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania Ogélne".
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé wykonania Robo6t oraz za zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowg i ST.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekty warsztatowe i montazowe, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i dostosowane do zaakceptowanych przez Zamawiajgcego rozwigzan,
technologii, materiatéw i urzadzen oraz Projekt Organizacji i Harmonogram Robét uwzgledniajgce
wszystkie warunki w jakich bedg realizowane roboty zwigzane z wykonaniem, wykonczeniem i
przekazaniem do eksploatacji inwestyciji.

2. MATERIALY

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty muszg by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektows.
Materialy dla ktérych normy PN i EN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu,
muszg by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.1. Materiatem wg niniejszej ST jest wyréb gotowy — ruchome dno i pomost przegradzajgcy do basenu
ptywackiego
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2.1.1. CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

System sktada sie z kompletnego, ptywajgcego ruchomego dna oraz zatapialnego pomostu
przegradzajgcego i zawiera petne wyposazenie i mocowania opisane w specyfikacji. Rzuty niecki
basenowej sg pokazane na szczeg6towych rysunkach. System musi by¢ wyprodukowany w taki sposéb,
zeby wyeliminowa¢ wszelkie otwory moggce spowodowac ryzyko wptyniecia pod ruchome dno lub pomost
lub zaklinowania jakiej$ czesci ciata uzytkownika i musi by¢ w petni zamkniety tak, aby eliminowac¢
jakiekolwiek ryzyko zranienia lub zaklinowania kgpigcych. Wszystkie urzgdzenia zwigzane z
unieruchomieniem i mobilnoscig systemu muszg by¢ catkowicie zamknigte za pomocg drzwi/drzwiczek lub
klap (w razie potrzeby) wyprodukowanych w taki sposéb, zeby wyeliminowa¢ dostep 0s6b
nieupowaznionych.

System musi by¢ wyprodukowany z materiatéw odpowiednich do uzytkowania w srodowisku basenowym,
ze szczegblnym uwzglednieniem wysokiej wilgotnosci i obecnosci chloru. Producenci systemow
skonstruowanych przy uzyciu stali nierdzewnej klasy 316L, polipropylenu lub laminatu musza
wyselekcjonowac¢ materiaty, pigmenty i zelkoty zapewniajgce brak korozji i utraty koloru. Wszelka uzyta stal
musi by¢ stalg nierdzewng min. klasy 316L, trawiong i pasywowana.

RUCHOME DNO

Ruchome dno (dt.xszer.) : 25,0 x 6,0 m (Dt.xSzer.)

System poruszajacy : 3 cylindry hydrauliczne, umiejscowione bezposrednio przy i prostopadle
do $ciany basenu w oddzielnym pomieszczeniu technicznym. Kable ze
stali nierdzewnej sg bezposrednio podtgczone do ttoku cylindra.

Regulowana gtebokos¢ wody :0-2,2m

Ruchome dno do basenu ma by¢ wykonane jako konstrukcja ptywajgca, ktéra moze by¢ dostosowana do
jakiejkolwiek pozgdanej glebokosci za pomoca systemu poruszanego hydraulicznymi cylindrami oraz kabli
ze stali nierdzewnej.

Ruchome dno ma by¢ wykonane z petnych paneli z laminatu poliestrowego wzmocnionego widknem
szklanym (zewnetrzne warstwy zelkotu na panelach muszg by¢ klasy ISO-NPG) w kolorze biatym RAL
9010 z wymalowanymi w laminacie liniami przegradzajgcymi tory w kolorze kobaltowym niebieskim RAL
5013. Ruchome dno musi zawiera¢ min. 4 otwory rewizyjne, umozliwiajgce bezpieczny dostep pod
ruchome dno w celach konserwacji. Ruchome dno ma by¢ potgczone za pomoca kabli ze stali nierdzewnej
do hydraulicznych cylindréw, ktére moga je ustawi¢ na jakiejkolwiek pozgdanej wysokosci niecki
basenowej. Wszystkie stalowe czesci uzywane pod wodg muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej 316L
trawionej i pasywowanej. Wysokos¢ konstrukcyjna ruchomego dna min. 600mm. Ruchome dno musi
zapewnia¢ udzwig przynajmniej 650N/m”.

System poruszania ruchomego dna musi zapewnic solidne unieruchomienie na kazdej gtebokosci i nie
ruszac sie pod wptywem sit powodowanych przez nurkéw, odbijania sie od dna oséb ptywajgcych i ruchéw
fal. Wszystkie mocowania do niecki basenowej muszg byé uzgodnione z architektem/inzynierem
konstrukcyjnym. System poruszania dostarcza catkowite wsparcie do ruchomego dna, jak réwniez jego
mobilnos¢ i zakotwiczenie. Mobilnos¢ systemu musi by¢ osiggnieta bez umieszczania jakiegokolwiek
dodatkowego wyposazenia w scianach niecki basenowej lub rynnach przelewowych przy brzegach
basenu. Konstrukcja ruchomego dna powinna zapewnia¢ mozliwos¢ przeprowadzenia prac serwisowych
bez koniecznosci spuszczania wody z basenu.

Dno musi poruszacé sie z fatwoscig. W ruchomym dnie musi zosta¢ umieszczony gretting na odpowiednio
duzej powierzchni, aby zapewnié¢ statg cyrkulacje wody. Producent jest zobowigzany do przekazania
wytycznych codziennej konserwacji ruchomego dna.

Wykonawca systemu ruchomego dna musi wykona¢ szczegdtowe oszacowanie ryzyk, aby zrewidowaé
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wszelkie wzgledy bezpieczenstwa zwigzane z projektem, produkcjg, instalacjg i uzytkowaniem systemu
ruchomego dna, jak réwniez wszystkie zdefiniowane ryzyka musza by¢ wziete pod uwage i ruchome dno
musi zostaé zaprojektowane tak, aby nie wptywaty one na bezpieczenstwo uzytkownika/operatora.
Czynniki bezpieczenstwa muszg byc¢ starannie przemyslane i wprojektowane tak, aby zapewni¢ ze nawet
w przypadku nagtego uszkodzenia jakiegokolwiek komponentu, ruchome dno nie stanie sie niebezpieczne
lub nie spowoduje ryzyka dla uzytkownika/operatora. Systemy lin pojedynczych nie moga by¢ uzyte, chyba
ze jest wbudowany dodatkowy mechaniczny lub automatyczny system, zapewniajgcy stabilno$¢
ruchomego dna. Wszystkie systemy muszg zawiera¢ monitoring naprezenia wszystkich lin i w przypadku
uszkodzenia liny, system powinien automatycznie aktywowaé¢ system alarmowy operatora, przetgczyé sie
na zamkniety tryb pracy, przy ktérym dalsze operowanie systemem jest zastrzezone dla upowaznionej
firmy serwisujgcej (wskazanej w umowie serwisowej), a ruchome dno powinno zachowac stabilno$¢.

Dla ruchomych den poruszanych bezposrednio (np. Systemu poruszanego bezposrednio hydraulicznymi
cylindrami /Direct acting hydraulic ram system): Cylindry poruszajgce — kazdy z nich musi by¢ umieszczony
tak, aby zapobiec ewentualnemu wyciekowi oleju (hydraulicznego lub innego).

ZATAPIALNY POMOST PRZEGRADZAJACY

Wymiary : Pomost: 25.0 x 1.0 x 2.6 m (DL.xSzer.xWys.)

System poruszania : 1 cylinder hydrauliczny, umiejscowiony bezposrednio przy i prostopadle
do $ciany basenu w oddzielnym pomieszczeniu technicznym. Kable ze
stali nierdzewnej sg bezposrednio podigczone do ttoku cylindra.

Poziomy : Géra pomostu w najwyzszym potozeniu : SWL +0,30 m
: Gora pomostu w najnizszym potozeniu :SWL-2,20m
Obcigzenie : pionowe 200 kg/m?

Potgczenie ruchomego dna z zatapialnym pomostem ma zapewni¢ maksymalng elastycznos$¢ uzywania
basenu tak, zeby r6zne grupy uzytkownikéw mogty rownoczesnie korzystac¢ z basenu na réznych
gtebokosciach.

Zatapialny pomost ma by¢ wyposazony we wbhudowane komory wypornosciowe i $ciagany w dot przez
kable ze stali nierdzewnej za pomocg hydraulicznego cylindra. Pomost ma skiada¢ sie z wytrzymatej ramy
ze stali nierdzewnej, zaprojektowanej do udzwigniecia oczekiwanego obcigzenia, takiego jak wlkasna waga,
obcigzenia od powierzchni ruchomego dna 200 kg/mz oraz sit od lin przegradzajgcych tory. Powyzsza rama
ma by¢ wyposazona w antyposlizgowe panele laminatowe, a powierzchniowe panele musza zawiera¢
perforowane szczeliny aby zachowac¢ prawidiowg cyrkulacje wody. Wszystkie czesci stalowe muszg by¢
wyprodukowane z trawionej i pasywowanej stali nierdzewnej klasy 316. Pomost ma by¢é wyposazony w kanat
prowadzacy, zapewniajgcy prawidtowy pionowy ruch pomostu, zintegrowany w $cianie basenu.

2.1.2. STEROWANIE

Ruchome dno oraz zatapialny pomost przegradzajgcy powinny by¢ kontrolowane przy uzyciu technologii
PLC tak, zeby mozna byto niim operowac z poziomu platformy za pomocg wodoodpornego ekranu
dotykowego panelu kontrolnego. Dostep upowaznionego personelu powinien byé ograniczony poprzez
uzycie systemu haset. Standardowa jednostka sterujgca powinna zawiera¢ minimum:

e Jeden ekran dotykowy panelu kontrolnego

e Jedno swiatto ostrzegawcze /urzgdzenie dzwiekowe
+ Dwa wyswietlacze gteboko$ci wody

» Dwa wyswietlacze “Zakaz nurkowania”

Wyswietlacze gtebokosci wody i wyswietlacz “Zakaz nurkowania” uzywajg 24V diod LED.
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3.

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do robo6t powinien dysponowaé co najmniej sprzetem podstawowym jak
wiertarki, klucze itp. oraz demontowalnym dzwigiem do umieszczenia na obrzezach niecki basenowej,
stuzgcym do umieszczania elementéw ruchomego dnia i pomostu w niecce basenowej.

4

TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do robét powinien zapewni¢ transport na plac budowy ciezaréwkami o dt. ok. 16
m, z dzwigiem zamontowanym na ciezaréwce. Cigzarowki powinny mie¢ mozliwos¢ zaparkowania do
roztadunku przy otworze w budynku, przewidzianym do wniesienia elementéw ruchomego dna i pomostu
(zaznaczono na rysunkach szczegétowych). W budynku transport powinien odbywa¢ sie recznie i/lub przy

pomocy wozkow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne warunki wykonania Robét
Zakres prac obejmuje projekt, wykonanie, dostawe i instalacje ruchomego dna oraz zatapialnego
pomostu do basenu ptywackiego. Ruchome dno oraz zatapialny pomost przegradzajgcy muszag
by¢ skonstruowane w taki spos@b aby utrzymac wszystkie obcigzenia wynikajace z ich
uzytkowania, a réwnoczesnie zachowac tolerancje dtugosci / szerokosci w kazdym kierunku. Musi
rowniez stanowi¢ stabilna, bezpieczng platforme dla uzytkownika. Ruchome dno oraz zatapialny
pomost przegradzajgcy muszg by¢ zaprojektowane, wykonane i zainstalowane zgodnie z
wymaganiami aktualnej normy PN-EN 13451:cze$¢ 11. Wszelkie elementy mocujgce zintegrowane
z ruchomym dnem oraz zatapialnym pomostem przegradzajgcym muszg spetnia¢ wymogi
odpowiednich czesci normy PN EN 13451: czesci 1 do 11 wigcznie.

5.1.1. Okablowanie
W ramach prac budowlanych powinno by¢ zapewnione doprowadzenie zasilania do miejsc
zaznaczonych na rysunkach, zgodnie z wymaganiami Wykonawcy ruchomego dna i pomostu.

5.1.2. Inne prace budowlane
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ liste prac budowlanych, ktére powinny byé zakonczone
przed wejsciem na budowe oraz liste dodatkowych wymagan niezbednych do prawidiowej
instalacji ruchomego dna i pomostu, jesli takie istnieja.

5.1.4. Rozruch, odbiory.
Rozruch powinien by¢é wykonany przez Wykonawce, a odbiér urzgdzen powinien by¢ wykonany
przez Generalnego Wykonawce na zakonczenie instalacji urzadzen.

6. Kontrola jako $ci Robét
Kontrola jakosci rob6t powinna zosta¢ przeprowadzona wedtug norm PN-EN 13451 — 1 oraz PN-
EN 13451 —11.

7. Obmiar Robot
Zgodnie z normami PN-EN 13451 — 1 oraz PN-EN 13451 — 11.

8. Odbidr Robét
Zgodnie z normami PN-EN 13451 — 1 oraz PN-EN 13451 — 11.

9. Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosé za wykonane prace powinny byé zakonczone etapy dostawy wyposazenia:
- przekazanie dokumentacji projektowej przez Wykonawce

- zakonczenie produkcji elementow wyposazenia

- zakonczenie montazu suchego

- zakonczenie montazu mokrego

- odbior koncowy wyposazenia
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10. Przepisy zwi gzane

Z realizacjg inwestycji wigzg sie nastepujgce przepisy:

Instrukcje stosowania materiatow i montazu urzgdzen wydane przez producentow.

Normy PN-EN 13451 — 1 oraz PN-EN 13451 — 11.
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