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1. Zagadnienia ogodlne

1.1. Wprowadzenie

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot zwigzanych z projektem zagospodarowania
placu zabaw przy Szkole Podstawowej Nr 61 im. Michata Kmiecika w Szczecinie okresla
nastepujace wymagania w zakresie:

— wiasciwosci materiatéw

— sposobu i jakosci wykonania robdt

— odbioru prawidtowosci wykonania robét zgodnych z zatozeniami projektowymi.

1.2. Podstawa opracowania

Specyfikacja techniczna opracowana zostata na podstawie:
— projektu zagospodarowania terenu
— opisu technicznego do projektu
— przedmiaru robét
— wizji lokalnej w terenie

— uzgodnien z Zamawiajacym.

1.3. Wymagania ogdlne do realizacji robot

Realizacja robot zwigzanych z inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom
techniczno-budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zaréwno
dotyczacym catosci inwestycji, jak i samych technologii wykonywania robdt. Szczegdling uwage
nalezy zwrdci¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska oraz
ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca na wiasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania

obowigzujacych przepiséw oraz wymogow wiadz samorzgdowych i administracyjnych.

Inwestycja winna spetnia¢ wymagania okreslone w:

— dokumentacji techniczno - projektowej,

przepisach techniczno - budowlanych (Prawo Budowlane),

Polskich Normach odnoszacych sie do placéw zabaw: PN-EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-
2:2009, PN-EN 1176-3:2009, PN-EN 1176-4:2009, PN-EN 1176-5:2009, PN-EN 1176-
6:2009, PN-EN 1176-7:2009, PN-EN 1176-10:2009, PN-EN 1176-11:2009, PN-EN
1177:20009,

— aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzanie wyrobdéw do



obrotu i stosowania w budownictwie,

— pozostatych obowigzujacych normach i przepisach.

Wykonawca ma obowigzek wykonywania robdt zgodnie z wymogami:
— Prawa Budowlanego,
— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie

ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

1.4. Dokumentacja projektowa

Wykonawca robdt, przed przekazaniem dokumentacji do realizacji, winien sprawdzic¢
dokumentacje techniczno-projektowg pod wzgledem mozliwosci technicznych realizacji zadania
zgodnie z przepisami BHP, stosowaniem materiatdw i urzadzen zgodnych ze specyfikacjq

techniczng dokumentacji projektowej.

1.5. Zmiany rozwiazan projektowych i materiatlowych

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjq Projektowa. Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie
naruszaja postanowied norm, a sa uzasadnione technicznie. Decyzje o wprowadzonych
zmianach winny by¢ dokonane wytacznie na piSmie i zaakceptowane przez Inwestora oraz

projektanta dokumentacji projektowej.

W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza sie wprowadzenia zmian poza
nastepujacymi przypadkami:

— gdy wyrdb zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie

— gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie

zagrozenie dla zdrowia i zycia uzytkownikéw.
Wszelkie zmiany i odstepstwa od dokumentacji techniczno—projektowej nie mogg powodowac
obnizenia jakosci, zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej, zwiekszenia kosztéw eksploatacji
oraz zmian funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.

2. Roboty ziemne

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robét ziemnych wykonywanych recznie.



2.1 Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika Zaméwien CPV

Kod CPV: 45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

2.3. Sprzet i maszyny:
- Lopaty, szpadle, grabie

- Taczka

2.4. Transport:
- Samocho6d samowytadowczy

- Samochdd skrzyniowy

2.4. Wykonanie, zakres robot

W celu wykonania robdt zgodnie z projektem nalezy wykonaé¢ nastepujace roboty ziemne:
— usuniecie darni na powierzchni projektowanej nawierzchni bezpiecznej oraz Sciezki.

— Wywo0z darni poza teren inwestycji.

Oferent powinien przewidzie¢ i wyceni¢ ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji

wymienionych prac zasadniczych.

3. Roboty w zakresie roznych nawierzchni

3.1. Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV

45112723-9 - Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw

45233200-1 - Roboty w zakresie réznych nawierzchni

3.2. Chodnik z kostki betonowej

3.2.1. Materialy
— kostka betonowa typu cegta o wymiarach 102 / 208 mm i grubosci 60 mm
— krawezniki betonowe o szerokosci 60 mm

— $rdenio- lub gruboziarnisty piasek na podsypke piaskowg

Zastosowane materiaty powinny mie¢ odpowiednie atesty i odpowiadaé¢ obowigzujgcym
normom i przepisom. Piasek powinien odpowiada¢ ustaleniom normy PN-79/B-06711

~Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw”.
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3.2.2. Sprzet
— narzedzia brukarskie

— zageszczarka wibracyjna

3.2.3. Transport
— Kostka betonowa oraz krawezniki transportowac i sktadowac¢ zgodnie z BN-80/6775-03
arkusz 1 - ,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdbw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”. Materiat
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

— Piasek przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

3.2.4. Wykonanie, zakres robot

Powierzchnie terenu przeznaczong pod chodnik z kostki brukowej uporzadkowac, a nastepnie
ustali¢ przebieg spadkdéw i wysokosci powstajgcej nawierzchni w taki sposob, by dostosowac do
wysokosci przylegajacych nawierzchni - istniejacego chodnika za furtkq wejsciowg oraz
projektowanej nawierzchni syntetycznej $ciezki, z zachowaniem spadku min. 2 %.
Powierzchnie korytowac na gtebokos¢ 21 cm. Zamontowac obrzeze z kraweznikdw betonowych
na fawie fundamentowej, stosujac sie do zalecen producenta. Krawezniki montowac na réwni z
przylegajacymi nawierzchniami - istniejacym chodnikiem, nawierzchnigq piaskowa oraz
projektowang nawierzchnig syntetyczng. Na przygotowane wczesniej podtoze nanies¢ 10 cm
warstwe piasku zageszczonego, na nig 5 cm warstwy podsypki cementowo-piaskowej. Przy
pomocy narzedzi brukarskich ukitada¢ kostke brukowg zgodnie z zaleceniami producenta
kostki. Szerokos¢ spoin miedzy utozonymi kostkami nie powinna przekracza¢ 0,2 cm. Spoiny
po oczyszczeniu wypetni¢ zasypka piaskowg. Po utozeniu, wybrukowang powierzchnie pokry¢
warstwg piasku o grubosci 1-1,5 mm, zwilzy¢ woda i zaciera¢ przez zamiatanie badz

zagarnianie reczne. Czynnosci powtarzac do catkowitego wypetnienia spoin.

3.3. Nawierzchnie bezpieczne - syntetyczne

3.3.1. Materialy

Specjalistyczna nawierzchnia bezpieczna na plac zabaw, amortyzujgca upadek z wysokosci
minimum 150 cm (dla urzadzen o wysokosci swobodnego upadku WSU/HIC = 150 cm).
Projektowana nawierzchnia piankowa lub gumowa, do stosowania na zewnatrz, zgodna z
Polskimi Normami PN-EN 1176-1:2009 i PN-EN 1177:2009, przepuszczalna dla wody (na catej

powierzchni lub poprzez szczeliny ptytek) musi by¢ w kolorze pomaranczowym w odcieniu



PANTONE: 152 C, RAL: 2011 - Tieforange.

Sciezka z nawierzchni syntetycznej typu tartan Ilub inng nawierzchnie syntetyczng do

stosowania na zewnatrz, w kolorze niebieskim w odcieniu PANTONE: 540 C, RAL: 5003 -
Saphirblau, zgodng z Polskimi Normami PN-EN 1176-1:2009 i PN-EN 1177:2009. Nawierzchnia

projektowanej sciezki musi by¢ przepuszczalna dla wody (na catej powierzchni lub poprzez

szczeliny ptytek), montowana Scisle wg wytycznych producenta.

Obrzeza nawierzchni placu zabaw i Sciezki - krawezniki gumowe. Krawezniki nie moga

odbiegac¢ wizualnie od stosowanej nawierzchni bezpiecznej, stanowigc z nig komplet.

Wymaga sie udzielenia 5-letniej gwarancji na utozong nawierzchnie.

3.3.2. Wykonanie, zakres robot

Korytowanie powierzchni projektowanej nawierzchni bezpiecznej oraz Sciezki na
gtebokosci wyznaczonej przez producenta stosowanej nawierzchni bezpiecznej.

Wywdz ziemi z wykopu poza teren inwestycji.

Wykonanie podbudowy utwardzonej $cisle wg wytycznych producenta, przy czym
preferuje sie podbudowe z kruszywa zageszczonego mechanicznie, zamiast wylewki
betonowej. Podbudowa wykonana z zachowaniem spadku 2%.

Montaz kraweznikdw gumowych wzdtuz krawedzi nawierzchni bezpiecznej oraz Sciezki.
Montaz nawierzchni $cisle wg instrukcji producenta, na podbudowie utwardzonej,
umozliwiajacej wsigkanie lub odprowadzanie wody opadowej, z zachowaniem spadku
2%.

Uwaga! Kolejnos¢ wykonania robdt - montazu urzadzen wzgledem montazu nawierzchni -

przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentow.

3.4. Odbior robot

Odbioru robét nalezy dokonac¢ zgodnie z:

- B-0231-000100 , Nawierzchnie drogowe z kostki betonowej”.

- B-0231-000200 ,,Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej. Warunki techniczne wykonania i

odbioru”.

Warunkiem odbioru robét jest dostarczenie Zamawiajagcemu dokumentéw potwierdzajgcych 5-

letni okres gwarancji na zamontowang nawierzchnie oraz certyfikatow zgodnosci nawierzchni z
PN-EN 1177:2009.



4. Roboty montazowe.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem robdt montazowych urzadzen zabawowych, rekreacyjnych i

uzupetniajacych elementéw matej architektury.

4.1. Klasyfikacja wg Wspodlnego Stownika Zamoéwien CPV

37535200-9 - Wyposazenie placéw zabaw

45112723-9 - Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw

4.2, Materiaty

Wszystkie urzgdzenia i elementy wyposazenia placu zabaw muszg by¢ wykonane z
bezpiecznych i trwalych materiatéw i posiada¢ atesty oraz certyfikaty bezpieczenstwa
potwierdzajgce zgodnos¢ z Polskq Normg 1176-1:2009, a takze spetnia¢é warunki
bezpieczenstwa okreslone w szczegdlnosci w przepisach o ogdlnym bezpieczenstwie produktow
oraz przepisach w sprawie bezpieczenstwa i higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i
placéwkach. Wymagany jest 3 letni okres gwarancji producenta na wszystkie urzadzenia placu

zabaw.

4.2.1. Zestaw sprawnos$ciowy na obrysie szesSciokata, skfadajacy sie z pieciu bokow,
stanowigcych réznorodne elementy réwnowazni i przeplotni. Wierzchotki szesciokata stanowig
stupy.

- stup 1 - z funkcjq drabinki i mocowania elementéw boku 1

- bok 1 - z dwoma drgzkami na réznej wysokosci, do wykonywania tzw. wymykéw ,

odmykow, zwisdw oraz z funkcjg przeplotni

- stup 2 - mocowanie elementow boku 1, 2

- bok 2 - siatka - przeplotnia

- stup 3 - mocowanie elementow boku 2, 3

- bok 3 - wygiety w pionie drazek - przeplotnia

- stup 4 - mocowanie elementéw boku 3, 4

- bok 4 - dwa wygiete w poziomie drgzki - rownowaznia i uchwyt

- stup 5 - mocowanie elementéw boku 4, 5 oraz uchwyt

- bok 5 - rbwnowaznia ,bez trzymanki”

- stup 6 - mocowanie elementow boku 5, 6 oraz uchwyt

- bok 6 - otwarty, z drazkiem pojedynczym, krétkim, do wykonywania wymykow i



odmykdw, a takze funkcji rownowazni.
Konstrukcja wykonana ze stali oraz HDPE, ocynkowana metoda ogniowa oraz malowana
lakierem akrylowym (strukturalnym). Montaz na fundamentach z betonu B30 od producenta.
Wysoko$¢ swobodnego upadku do 150 cm. Kolorystyka urzadzenia do ustalenia z
projektantem.
Powyzsze parametry spetnia urzadzenie ZESTAW MINI firmy Mdiller Jelcz-Laskowice. Dopuszcza
sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rdwnowaznego — wszystkie

wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z projektantem.

4.2.2. Walec 1 - urzadzenie do ¢wiczenia réwnowagi i koordynacji ruchowej catego ciata.
Wysokos$¢ dwoch poreczy - 141 cm, pomiedzy nimi, przy gruncie zamontowany walec. Dtugos¢
urzadzenia 82 cm, szerokos¢ urzadzenia — 60 cm, wysoko$¢ swobodnego upadku do 150 cm.
Konstrukcja walca wykonana z rur 38x2,9. Walec wyposazony w system obrotowy oparty na
tozyskach wahliwych, nie wymagajacy konserwacji. Bieznia wykonana z klepek debowych.
Catos¢ ocynkowana metodg ogniowg i malowana lakierem akrylowym (lakierem
strukturalnym). Montaz na prefabrykatach fundamentowych producenta. Kolorystyka
urzgdzenia do ustalenia z projektantem.

Powyzsze parametry spetnia urzadzenie WALEC WASKI firmy Miller Jelcz-Laskowice.
Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rdwnowaznego -
wszystkie wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z

projektantem.

4.2.3. Walec 2 - urzadzenie do ¢wiczenia rownowagi i koordynacji ruchowej catego ciata.
Walec zamontowany przy gruncie, pomiedzy stupami wysokosci 264 cm. W gornej czesci,
miedzy stupami rozciggnieta lina — uchwyt. Dtugos$¢ urzadzenia 259 cm, szerokos$¢ urzadzenia
25 cm, wysokos$¢ swobodnego upadku do 150 cm. Konstrukcja walca wykonana z rur 38x2,9;
114,3x4 i 133x4. Walec wyposazony w system obrotowy, oparty na tozyskach nie wymagajacy
konserwaciji. Bieznia wykonana z klepek debowych. Cato$¢ ocynkowana metoda ogniowg i
malowana lakierem akrylowym (lakierem strukturalnym). Montaz na prefabrykatach
fundamentowych producenta. Kolorystyka urzadzenia do ustalenia z projektantem.

Powyzsze parametry spetnia urzadzenie WALEC SZEROKI firmy Miller Jelcz-Laskowice.
Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rdwnowaznego -
wszystkie wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z

projektantem.
4.2.4. Drabinka z drazkiem spetniajgca funkcje przeplotni. Konstrukcja wykonana z rur

stalowych. Urzadzenie w cato$ci ocynkowane metodq ogniowg i malowane lakierem akrylowym

(strukturalnym). Wysoko$¢ swobodnego upadku urzadzenia do 150 cm Montaz na
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prefabrykatach fundamentowych producenta. Kolorystyka urzadzenia do ustalenia =z
projektantem.

Powyzsze parametry spetnia urzadzenie DRABINKA Z DRAZKIEM firmy Miiller Jelcz-Laskowice.
Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rownowaznego -
wszystkie wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z

projektantem.

4.2.5. Linarium - przeplotnia w ksztatcie klepsydry. Konstrukcja oparta na stupie wysokosci
300 cm, umieszczonym centralnie, wokdt niego zamontowany system mocnych, kolorowych lin.
Wymiar urzadzenia w najszerszym punkcie klepsydry - 180 cm. Wysokos$¢ swobodnego upadku
do 150 cm. Kolorystyka urzadzenia do ustalenia z projektantem.

Powyzsze parametry spetnia urzadzenie LINARIUM WEHIKUL CZASU firmy NOVUMGROM.
Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rdwnowaznego -
wszystkie wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z

projektantem.

4.2.6. Karuzela - konstrukcja wykonana z rur stalowych i blachy tezkowej. Siedzisko karuzeli
wykonane z zywicy epoksydowej. Kierownica wykonana ze stali nierdzewnej. Element obrotowy
osadzony na tozyskach zamknietych nie wymaga konserwacji. Cato$¢ ocynkowana ogniowo
oraz pomalowana lakierem akrylowym (strukturalnym), osadzona na prefabrykacie
fundamentowym wykonanym z betonu B30, ktéry tworzy z konstrukcjg karuzeli spojng catosc.
Montaz Scisle wg instrukcji producenta. Kolorystyka urzadzenia do ustalenia z projektantem.

PowyZsze parametry spetnia urzadzenie KARUZELA STAS firmy Miller Jelcz-Laskowice.
Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne. W razie zastosowania rozwigzania rownowaznego -
wszystkie wymiary stref bezpieczenstwa nawierzchni - do weryfikacji i konsultacji z

projektantem.

4.2.7. tawki z oparciem, sztuk 2, spetniajace normy PN-EN 1176-1:2009 i PN-EN 1176-
7:2009 w zakresie szczelin i otwordw, bez ostrych krawedzi. Konstrukcja stalowa rurowa,
malowana proszkowo, siedzisko i oparcie z tworzywa lub drewna impregnowanego prézniowo
ciSnieniowo, trwale zakotwiona w gruncie wg instrukcji producenta. Stylistyka tawek powinna
nawigzywac¢ do konstrukcji innych elementéw placu zabaw; wymaga sie, by wybrany przez

wykonawce model zyskat akceptacje Inwestora lub Projektanta.

4.2.8. Stolik z czterema lub szescioma siedziskami, spetniajgce normy PN-EN 1176-
1:2009 i PN-EN 1176-7:2009 w zakresie szczelin i otwordw, bez ostrych krawedzi. Konstrukcja
stalowa rurowa lub betonowa na bazie twardych kruszyw z surowcéw naturalnych. Blat

szlifowany, zaimpregnowany. Siedziska z tworzywa lub drewna impregnowanego prézniowo
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cisnieniowo.

4.2.9. Tablica informacyjna przy wejsciu na plac zabaw, z regulaminem, informacjami i
oznaczeniami graficznymi wg wzoru okreslonego przez MEN w programie ,Radosna Szkota”. Na
tablicy powinien znajdowac sie regulamin okreslajacy warunki i zasady korzystania z placu
zabaw oraz napis o tresci: ,Szkolny plac zabaw wyposazony w ramach programu rzadowego
~RADOSNA SZKOLA". Na tablicy powinna pojawi¢ sie informacja o numerze telefonu dyrektora
szkoty lub osoby przez niego upowaznionej do opieki nad placem oraz numery telefonéw
alarmowych. Szczegdtowa tres¢ regulaminu powinna by¢ uzgodniona z Inwestorem. Tablica
powinna by¢ fundamentowana wg wytycznych producenta tablicy. Konstrukcja tablicy powinna
by¢ dopasowana pod wzgledem wizualnym do pozostatych urzadzen placu zabaw - forma i

kolorystyka do uzgodnienia z Projektantem.

4.3. Sprzet i maszyny

- topaty, kilofy, tomy, grabki
- Poziomice, miary

- Mtotki

- Klucze specjalistyczne

- Wiertarki i wkretarki

- Ubijaki i zageszczarki

- Taczka

4.4, Transport:
- Samochdd skrzyniowy

- Samochod samowytadowczy

4.5. Wykonanie i zakres robot

Miejsce prac montazowych zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przebywania na obszarze

prowadzenia robét oséb niepowotanych.

Urzadzenia zamontowac zgodnie z projektem zagospodarowania terenu. Montazu dokonac z
uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczenstwa, niezwlocznie po dostarczeniu na miejsce
zabudowy. Montaz urzadzen i elementow placu zabaw musi odbywac sie Scisle wg wytycznych
ich producentéw, zgodnie z Polskg Normg PN-EN 1176-1:2009. Podczas prac stosowac sie do
instrukcji montazu danego urzadzenia, z wykorzystaniem elementéw montazowych

producenta.
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Uwaga! Kolejno$¢ wykonania robdt - montazu urzadzen wzgledem montazu nawierzchni -

przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentow.
4.6. Odbior materiatow

Celem odbioru materiatéw nalezy stwierdzi¢:

— Zgodnos¢ ilosciowa i jakosciowg dostarczonych urzadzen z wytycznymi projektu,

— Zgodnos¢ danych techniczny elementéw sktadowych, catych urzadzen badz gotowych

wyrobow, z dokumentacjg projektowa,

— Zgodno$¢ kolorystyki urzadzen z zaleceniami projektanta oraz wykonanie powtok

malarskich i zabezpieczenia a/k,

— Posiadanie certyfikatéw uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa
(tzw. certyfikaty bezpieczenstwa potwierdzajace zgodnos$¢ zastosowanych urzadzen z
Polskimi Normami),

— Dokument stwierdzajacy min. 3-letni okres gwarancji na urzadzenia.
4.7. Odbior roboét

Celem odbioru robot jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesionemu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru na podstawie jej
zgtoszenia zamawiajagcemu. Odbidér nastepuje po stwierdzeniu:

— zgodnosci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowa,

— zachowania stref bezpieczeristwa montowanych urzadzen,

— przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegdinych urzadzen.

5. Odbior koncowy robot

5.1. Podstawowe warunki koncowego odbioru robot

Podstawgq odbioru robét bedzie:
— pisemne zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robét,
— dokumentacja powykonawcza,
— posiadanie certyfikatow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa
(tzw. certyfikaty bezpieczenstwa potwierdzajace zgodnos$¢ zastosowanych urzadzen z
Polskimi Normami),

— posiadanie dokumentéw potwierdzajgcych minimum 3-letnig gwarancje na zastosowane

na placu zabaw urzadzenia,

— aprobaty techniczne i inne dokumenty normujgce wprowadzanie wyrobow do obrotu i
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stosowania w budownictwie,

— uporzadkowanie terenu realizacji zadania.

5.2. Potwierdzenie dokonania pozytywnego odbioru robot

Inwestor, na pisemny wniosek - zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia
robdt, ustala termin odbioru koncowego roboét i zwotuje komisje odbiorowa. W skfad komisji
wchodzg przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy. Komisja dokonuje odbioru robdt na

podstawie dokumentacji projektowej i przepisdw zwigzanych.

Komisja ma obowigzek sprawdzenia:
— zgodnosci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowg

— zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen

przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegdlnych urzadzen

certyfikatdow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa, atestow i deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby i
urzadzenia

— posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujacych wprowadzanie
wyrobdéw do obrotu i stosowania w budownictwie

— czy nastgpito uporzadkowanie terenu realizacji zadania

— czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia i terenu w

granicach placu budowy.

Po dokonaniu pozytywnego odbioru Inwestor sporzadza protokdt odbioru kohcowego robot i
podpisuje go. Protokot odbioru koncowego robot stanowi podstawe do rozliczenia robdt i
wystawienia faktury VAT za zakonczone i odebrane roboty. Po sporzadzeniu i podpisaniu
bezusterkowego protokotu odbioru koricowego robot komisja dopuszcza przedmiotowy teren

do uzytkowania.

Opracowata: Szczecin, lipiec 2010 r.
mgr inz. Anita Biatczak-Bujek

architekt krajobrazu

14



