SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

CPV-45233200-1

OBIEKT: Drogi wewn gtrzne, parkingi i chodniki

ZADANIE: Modernizacja i rozbudowa Szkdy Podstawowej nr 13 i Gimnazjum nr 31
W Szczecinie,adiBaltycka.

ADRES: 70-880 Szczecin, ulica Baltycka 1A, dzikad nr 5, obrgb 4097

BRANZA: Drogowa

INWESTOR: Gmina miasto Szczecin — Wydziat InwestydjMiejskich
70-456 Szuimeulica Armii Krajowej 1

Sporgzit:



D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikacji teclaniej D-00.00.00aswymagania ogo6lne dotygze
wykonania i odbioru robét ktére zostawykonane w ramach:

Obiekt: Drogi wewnetrzne, parkingi i chodniki.

Zadanie: Modernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowjenr 13 i Gimnazjum nr 31 w Szczecinie.
Drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki

Adres budowy: 70-880 Szczecin, ulica Battycka 1A zéhtka nr 5, obreb 4097.

Inwestor: Gmina miasto Szczecin — Wydziat Inwesty¢jMiejskich
70-456 Szczecin ulica Armii Krajeej 1

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawize$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglge
stosowa w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w punkcig 1

1.3 Zakres Rob6t obgtych ST

1.3.1 Wymagania ogélne najerozumie& i stosow& w powigzaniu z niej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D-00.00.00 Wymagania 0goIne .........cccuvvveeeeceeiiiinieee e iiiiieeee e str. 1-14
D-01.01.01 OdtWOrZENIE traSY.....cuvveeeeeiiesiccceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees str. 15-18
D-01.02.04 Rozbiorka elementow drag...........eecccevvvvveeeeesiiineeeeenns str. 19-21
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem..................ccoeveeennne. str. 22-26
D-08.01.01 Kraweznik betonowy...............eeueeieieiiiiiiiiiiiceiceeeeeeeen. str. 27- 31
D-08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe.............ccccoevvviiineennne str. 32-35
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilianego

MECHANICZNIE.......veii e str. 36-42
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego ........................ str. 43-48
D-08.02.02 Nawierzchnia z betonowej kostki brukowei.............. .. str. 49-53

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pogej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-iytkows
(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy,
korpus ziemny, wzel).



1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3Dziennik budowy —dziennik wydany zgodnie zobgmuvjacymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzskoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot
, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przgkania poleck i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawicprojektantem.

1.4.4. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktna

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.
.1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.8 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzwszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicéw i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaudepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.10.Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robot, zgodne z dokumentgecpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepértora Nadzoru.

1.4.11.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgbych do przejmowania i rozktadania open od ruchu

na poditge gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia obzén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

b) Podbudowa zasadnicza - gdrnasczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

¢) Podbudowa pomocnicza - dolna egz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiéa. Maze zawiera
warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

d) Warstwa odsgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedogtaj s do nawierzchni.

1.4.12.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.13 Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieardwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy uwdzer chroniacych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.14 Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdey pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

1.4.15.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemnej, dotyexe sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.16.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.5. Ogdblne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnii
na terenie budowy oraz za ich zgogthp dokumentagj projektova i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
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wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennikldwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone luiiszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Przetargowa Dokumentacja projektowa zawiera Spgemjt Istotnych Warunkéw Zamowienia,
przedmiar robot oraz Specyfikacje Techniczne.

Po uzyskaniu kontraktu wykonawca otrzyma dwa komngleegzemplarze Dokumentacji Projektowej
zawierajicej: opis techniczny, €%¢ rysunkows, cz$¢ kosztorysow oraz Szczegétowe Specyfikacje
techniczne.

Po przyznaniu kontraktu wykonawca opracuje w ranwsty ofertowej ns dokument:
-projekt oznakowania placu budowy
-powykonawcz dokumentag geodezyjn.

- projekt organizacji ruchu na czas budowy (wrazzgodnieniem z wkkiwym organem zagglzagcym
ruchem)

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovg

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkosakumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowvczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichgobowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw ohpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0gdinych warunkach umowy”.
umowa
oferta wykonawcy
specyfikacja istotnych warunkéw zaméwienia
szczegotowe specyfikacje techniczne
dokumentacja projektowa
kosztorys ofertowy

OO, WNPE

Wykonawca nie meze wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnspektora Nadzoru, ktéry podejmie degyz) wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoici, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiarow okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektova i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalne as odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eneéntow
budowli musz wykazywa& zgodnad¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i
wplynie to na niezadowal@a jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisitniepcych

obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne adzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realjzkentraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.



Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowdzoru do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zay@zapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Véznasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieiaco aktualizowany przez Wykonawc

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporyiwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgay
ten sposéb bezpieazstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczéestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez um&ske, w miejscach i ikziach okrélonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryties¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony
w cere kontraktovy.

1.5.50chronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye
ochronysrodowiska naturalnego.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@sdnibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne drla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosfpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@aearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdabych wiagcicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajacego w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wéaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalacji i uradzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarzepooczcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaviezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wladze orazdzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcaedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzsn podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.



Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétimp

Inspektor Nadzoruedizie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlaséo i drog wewmtrznych.
Jednake, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@j nie kdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglp
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warchnksnowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sig¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wypasaia na i z terenu robaét.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orda zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bhdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoegzia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robét przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa éjtelementy byly w zadowakgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoca roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposéb zvagzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatlwenia, szczegdtowe informacje dotycz
proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatéw jak rownie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobtel wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw zezrédet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowizany
dostarczy Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przedsoziem eksploatacjirddta.



Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatgddenia dokumentacgawierajica raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admagfitpaistwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow
pochodacych ze jakiegokolwiekrédia .

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymateriatéw, dzigmwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskanidematdéw piasku i
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligywaciji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkltadawdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInspektora Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chipaizyska na to pisemizgod:

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru elu c
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdb&terialow mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej
partii materiatéw pod wzgtem jakdci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdzie przeprowadzat inspekajvytwérni, musa by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) Inspektor Nadzorudalzie miat zapewnicnwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor Nadzorudulzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwdrni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjit,
¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspeligida w tych miejscach.

2.4 . Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materiaty nie odpowiad@e wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu
Budowy, lydz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzaeli lhspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatéw do innych robét,znie dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie przewagtiowany przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wkasne ryzyko, lie sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowe sktadowanenmaét, do czasu gdygda one potrzebne do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhemmja jakos¢ i wiasciwosci do robot i byly dosipne
do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsce czasowego skladowanizdzie zlokalizowane w okbie budowy w miejscu uzgodnionym z
Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w wkeejs zorganizowanych przez wykonawe
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.



3. Sprzt

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien kyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przagpéktora Nadzoru; w przypadku braku ustale
wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidnbpektora Nadzoru.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsti do pracy. Powinien [y zgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie uo&ntow potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspekfdadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezedy¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nigulszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych rob6t i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektwadzoru w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldbspetni@ wymagania dotyee przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwd i innych parametréw technicznycKrodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru , pod wanmk
przywrdcenia stanu pierwotnegeaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.4.0g6lne zasady wykonywania Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctazgodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
ST, projektem organizacji robét opracowanym przegkiviawe oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyézew planie i wyznaczenie wysos@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramieddreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fiinie przez Inspektora Nadzoru.

Bledy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusunéte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng:.



Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementomot keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowas ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjspektor Nadzoru uwzedini wyniki bada materiatow i
robot.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢ byykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym
przez Inspektora Nadzoru, pod goa zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutuiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok roboét i jakdci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektord2dau mae zaadad od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu b@daich czstotliwos¢ s okrelone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedine, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kortrol
jest konieczny, aby zapewnivykonanie robét zgodnie z umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Baaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.2 Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modpyé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzorudalzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébelkda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez Inspektora Nadzoredd
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeepiy przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawcedzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budgz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimnyrzypadku koszty te pokrywa Zamawizy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru..

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi Smigi
ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru..

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywardatkoli, pobierania prébek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawic@roducent materiatdw powinien udzielimu
niezkzdnej pomocy.

Inspektor Nadzoru , dokoragj weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,clizie ocenid zgodng¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow wtasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérgrobki materiatdbw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
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Inspektor Nadzoru oprzeesivytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgétinmateriatow i robét z
dokumentagj projektova i ST. Maze réwnie: zleck, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych balapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

- certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi
okr&lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polsky Normg lub

- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPaiskiej Normy, jeeli

nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumerdy wymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do robéttizie posiadéate dokumenty, okéajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych baddeda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngmowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kinca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarastejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnilky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebt¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. Do dmika budowy nabey
wpisywa w szczegolnéci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowe

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanif@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegd6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedi@one
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdolvy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje keispora Nadzoru do ustosunkowanie. Si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprease w sposéb cigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokumenty tencstén zahczniki do odbioru robé6t. Winny lay
udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavited
zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojanatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwamaieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obezku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru nameé.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dkmaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inspektora Nadzoru.
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7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dhlugcsci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robétialee
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdn¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktdrego wzdér zostanie uzgodniony zphlig¢orem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakoci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanm@&vagdinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.id@didzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolgdi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Jakb i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawi
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiobo6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
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8.3. Odbiér ostateczny robot

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagoiem na pimie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbiér ostateczny robotapast terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru aekenia robét i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznezzprzez Zamawiagego w obecrigi
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jadadowej na podstawie
przedtazonych dokumentéw, wynikéw batla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z
dokumentagj projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozinaz realizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzbipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakaé¢ wykonywanych rob6t w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehkiacy projektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach

umowy.

8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanastpujace dokumenty:

1-dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

2-recepty i ustalenia technologiczne,

3-dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

4-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

5-deklaracje zgodrei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

6-opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaczonych do
dokumentu odbioru,

7-rysunki (dokumentacje) na wykonywane roboty tayarace ( np. przetenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej) oraz protokoty odbioruzigsmzania tych robét wieicielowi urzadzen,

6-geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

7-kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnigg leda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamaviieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolh6r zwizanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetalw okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbiér ostateczhgt'o

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatngci jest warté¢ ( kwota) podana- skalkulowana przez Wykonawe ofercie
przetargowe;.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lkdzie uwzgkdniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oksétone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
— robocizry bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- pozostale koszty zezane z realizagjwymogow SST,
— koszt tymczasowej organizacji ruchu,
— podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztagsie.

9..3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:
(a) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva ruchu,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
() usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

PRZEPISY ZWI AZANE

1 Ustawa o zaméwieniach publicznych z pdzniejszgmianami.
2 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@® U. Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).
3 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r o drogach pubjtziDz,U.Nr 14, poz 60 z pdzniejszymi zmianami)
5. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{201 r. w sprawie dziennika budowy, manta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).
6. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezykstograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami)
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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem projektowanych drég wevamych, parkingéw i chodnikéw oraz
wszystkich terenowych ugdzen sportowych oznaczonych wg planu zagospodarowaantei ich punktow
wysokasciowych w zwazku z zadaniem: ,, Modernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej nri3 i
Gimnazjum nr 31 w Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne stosowamnf@ko dokument przetargowy i kontraktowy przy reatiji robot jak
wp.l.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdegowej zgodnie z
Dokumentacj Projektow i Umowa Kontraktovs.

Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasmkby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 .

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00
2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nafestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie érednig; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isfmiej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysai@vych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@®0.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pregejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bdywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@winspektora Nadzoru o wszelkictebbach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperdaboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ig sic
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyziji
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowynikapce z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ernych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektomdziru, zostan
wykonane na koszt Zamawigpgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzmmuacza,ze roboty
dodatkowe w takim przypadku ohzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektoad2dru Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pé&ednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposéb wyray i
jednoznaczny charakterystyki potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonaestagdpowiedzialny za ochromszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznaczew czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggsé konieczne do
dalszego prowadzenia rob6t, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne phawidtowej realizacji rob6ét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.
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5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osidsy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by¢ zastabilizowane w sposdéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowhzane do punktéw pomocniczych, pobmych
poza granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegdopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie.

Repery robocze nate zatazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatary¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowmik stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych nale okreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujiwelacg podwojra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektove oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingiwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgonej w dokumentacji projektowej.

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sdy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wigksze nk 5 cm Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rgnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy robot), zgodnie z dokumentagqyrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriegtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki . Odlegio
miedzy palikami naley dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00

Jednostik obmiarowy jest ha( hektar) odtworzonej powierzchni w terenie
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8. ODBIOR ROBOT

Obmiar robét polega na okrédeniu faktycznego zakresu robét , obejmuje roboty awarte w
Dokumentacji Projektowej oraz dodatkowe ktérych potzebe wykonania uzgodniono w trakcie
wykonywania robét pomigdzy Wykonawaa i Inspektorem nadzoru

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @asfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotygz ptatnéci podano w ST D-00.00.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje :
- wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych,
— uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysok&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu rob6t zgodnie z dokumentacy projektowa
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ch przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiaj ace odszukanie i ewentualne odtworzenie
- Wykonanie dokumentacji geodezyjnej powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/g@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
Ustawa 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartografi¢paeD.Nr 30 poz 163 z pdzniejszymi zmianami)
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagebadania
Wykonanle i odbior robot ziemnych dla drég szybki€®.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

N

NG k®
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwazanych z budow: ,, Modernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej nr13 i Gimnazjum nr 31
w Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2. Zakres robét obgtych ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jadauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycg zasad prowadzenia rob6t zwjzanych z rozbiorka:
A- Roboty nawierzchniowe

» Rozebranie cokotu betonowego po zdemontowanym ogroehiu

* Rozebranie istniepcej nawierzchni bitumicznej gr. 5 cm

* Rozebranie podbudowy betonowej gr. 15 cm

» Rozebranie krawgznikéw betonowych

»  Wywdz gruzu z rozbiorki na wysypisko z uwzgddnieniem kosztow za sktadowanie

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaogoélne”

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robdét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwzanych z rozbiérk maze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— spycharki,
- fadowarki,
— samochody ezarowe,
- mioty pneumatyczne,
- koparki.
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4. TRANSPORT
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00®QNymagania ogolne”
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujusunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienany pkt
1.2, zgodnie z dokumentagprojektova, lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe ma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony przez Inspektora
Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny ¢busuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wtasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone lub wskazane przez Inspektora nadzoru

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/@nagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovwa robét zwazanych z rozbiérkelementow jest:
- dla nawierzchni - fm(metr kwadratowy),
- dla kraveznikow, obrzey - mb
— dla rob6t fundamentowych betonowych - m3

Obmiar robdt polega na okreleniu faktycznego zakresu rob6t , obejmuje roboty bjete Dokumentacp
Projektowa oraz dodatkowe ktdrych potrzely wykonania uzgodniono w trakcie wykonywania robét
pomigdzy Wykonawag i Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0/@¢¥magania ogoéine”
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j:

»  Oznakowanie robo6t

* Rozbiérke elementow wymienionych w punkcie 1.2 z wywiezieme gruzu z rozhiorki na
najblizsze wysypisko wraz z optat za sktadowanie

» Uporzadkowanie miejsca prowadzenia robét
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuggiione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatdwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem

gtadkim, okagtym i kwadratowym
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] \Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@ gruntowego
pod projektowane nawierzchnie na zadanilModernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej nr13 i
Gimnazjum nr 31 w Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem koryta (jego wyprofilowaniem i zsgczeniem) przeznaczonego do zelwia konstrukcji
nawierzchni na budowie jak w pkt. 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Inspektora Nadzorwemo
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwgskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjé
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWymagania ogolne”
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Warejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i ggzrzania podim,jest maliwe wytacznie za zgog
Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atrmgsfaych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Rozmiesgezpalikbw lub szpilek powinno umbwiaé
nackgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie wgkszych ni co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegélrioi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét alym zakresie. Spos6b wykonania musi¢ by
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinia byé wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentaciji projektowej , tj. wbudowary w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami olétenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm w§ze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcbnpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Inspektora
Nadzoru, dowig¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w $ko
koniecznej do uzyskania wymaganychkdaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei
wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamgzlnspektora Nadzoru.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢c zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wartai wskaznika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa drég
korpusu Ruch cgzki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o(d
powierzchni podiga 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagyszczenia, kontr@lzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny
i wtorny modut odksztatcenia podie wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego np@nego modutu
odksztafcenia nie powinien przekra¢z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwkanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preekozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualalecz wykonanie nieziginych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z&sgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rbwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 [ Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

: co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrg
5 | Rzdne wysokeciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 Uksztaltowanie osi w co 100 m dla drog
planie”
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7 Zageszczenie, wilgotné& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie naig
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cmi-5 cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektove z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oceéj niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzeeéj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagiszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeegsporoéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie z normBN-64/8931-
02 [3] nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w
punkcie 6.2 powinny ki naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0Q0/¢magania ogoine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@@magania ogoélne”
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektovwymaganiami Inspektora

Nadzoru jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hkoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplaaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntgrodki transportowe i odwiezienie na wysypisko,
profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardéw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obearzenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D -08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznéf S wymagania dotyexce wykonania
i odbioru krawznikbw betonowych na tawie betonowej wykonywanycah madaniu,Modernizacja i
rozbudowa Szkoly Podstawowej nr 13 i Gimnazjum nr 3 w Szczecinie — drogi wewgrzne, parkingi i
chodniki.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

Ustalenia dotycz zasad prowadzenia robot zwgzanych z:

e ustawienie kraweznika betonowego o wymiarach 22*15*100cm najazdowego
» ustawieniem krawgznika betonowego o wymiarach 15*30 cm typu ulicznego
» wykonaniu tawy betonowej z betonu B-15 z oporem.

1.3. Zakres robét obgtych ST

ST obejmuje wszystkie roboty zygiane z wykonaniem, kontepl odbiorem krawznikéw :
- betonowych na tawie betonowej z oporem i zwykigjKPED 03.10,

1.4. Okreslenia podstawowe
EAWA - WARSTWA NOSNA StUZACA DO UMOCNIENIA KRAW EZNIKA ORAZ

PRZENOSZACA OBCIAZENIE KRAW EZNIKA NA GRUNT.
PODSYPKA- WARSTWA WYROWNAWCZA ULO ZONA BEZPOSREDNIO NA LAWIE.

Pozostale okigenia podstawowe - zgodnie z obawmijacymi polskimi normami oraz definicjami podanymi w
ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygeze robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogoélne"
2. MATERIALY

2.1. Krawezniki betonowe

2.1.1 Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania keaikéw betonowych w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty techniczne;.

2.1.2 WYMAGANIA TECHNICZNE

Dopuszczalne odchytki wymiarow krawgnikow wynosz 8 mm dla diugéci i 3 mm dla wysokeci i
szerokdci. Powierzchnie kragznikdw powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej, zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Prigjekj. Krawedzie elementow powinny Byréwne i
proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powvierzckrawedzi elementéw nie powinny przekraéza
nastpujacych wartdci: wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikbw 2 mm, szczerby i uszkodzenia
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krawedzi i naray na gérnej powierzchnigsniedopuszczalne. Szczerby i uszkodzenia kdawi naray na
pozostatych powierzchniach:
- max. liczba 2,
- max. dtugé¢ 20 mm,
- max. gebokas¢ 6 mm.

W razie wysipienia watpliwosci Inspektor Nadzoru ni® zmiené sposob pobierania prébek lub
poszerzy zakres kontroli kraeznikéw o inny rodzaj bada ktére Wykonawca wykona na swéj koszt.

2.2 Beton i jego sktadniki

2.2.1 Beton do produkcji kraweznikow

Do produkcji krawznikéw naley stosowd beton wg PN-B-06250 klasy B 25 i B 30.Betatyty do
produkcji kraveznikdw powinien charakteryzowssie:
- naskkliwoscia, ponizej 4 %,
- $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla d@t@n 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelnécia, zgodnie z norsmPN-B-06250.

2.2.2 Cement

Cement uyty do wytwarzania betondéw powinien bgementem portlandzkim klasy niezszej ni
32,5 oraz powinien odpowiaél&@N-B-19701.

2.2.3 Woda
Woda powinna by odmiany "1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.2.4 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadawymaganiom PN-B-06712. Kruszywo nafeprzechowywa w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zyw#sni innych asortymentow,
gatunkow i marek.

2.3. Materialy na fawy

Do wykonania fawy pod kragzniki nalezy stosowa, dla:
- lawy betonowej beton klasg 15 wg PN-B-06250, ktérego skiadniki powinny odpowiéd@ymaganiom
punktu 2.2,

2.4 Materialy na podsyplk i do zapraw

2.4.1 Piasek

Piasek na podsypkcementowo-piaskowej powinien odpowidadaymaganiom PN-B-06712, a do
zaprawy cementowej PN-B-06711.

2.4.2 Cement

Cement ayty do zaprawy cementowej i do podsypki cementoveskowej powinien by cementem
portlandzkim klasy nie ngzej niz 32,5 oraz powinien odpowiad N-B-19701.

2.4.3 Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowskpigej powinna by odmiany "1" i
odpowiadé wymaganiom PN-B-32250.
3. SPRZET

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4, TRANSPORT

Krawgzniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Krawgzniki betonowe ukfadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen
w kierunku jazdy.
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Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniee isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawaza $ciany srodka transportowego wgej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod tawy wykonywanalezy zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w szerokei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgwewinien wynosi co najmniej 0,97 wedhug
normalnej metody Proctora.

5.2. Lawy

tawy betonowe z oporem wykonujegsw szalowaniu. Beton rdégielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa: zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 przy czym najestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne.

5.3. Ustawienie kraveznikbéw

Ustawienie krawznikbw na tawach betonowych wykonujee sha podsypce cementowo-piaskowej.
Grubai¢ warstwy podsypki powinna wynd@sb cm po zagszczeniu.

5.4. Krawezniki

Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j daw
od strony pobocza powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskierawirem lub miejscowym ubitym
gruntem przepuszczalnym.

55 Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naly wypelni zaprawg
cementowo-piaskoyv Dla zabezpieczenia przed wptywami temperaturywkeaiki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej nailg zalewa co 50 m bitumiczp mag, zalewows nad szczelipdylatacyjr tawy

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola przed przysfapieniem do robét

Przed przysipieniem do wykonania rob6t Wykonawca powinien sgtaivsprawn@¢ sprztu, srodkéw
transportu, zasoby sprowadzonych materialéw orae grynniki zapewniage maliwos¢ prowadzenia rob6t
zgodnie z PZJ.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzikze czy producent kraygnikOw
betonowych posiada aprobaéchnicza.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prdmé& dorane kontrole wszystkich
asortymentow robot, skladaych sté na ogdlny element. Kontrola obejmawgpowinna zgodnd
wykonywanych robét z DokumentacjProjektova, ustaleniami zawartymi w punkcie 5 niniejszej ST -
"Wykonanie roboét" oraz w zakresie rodzaju hadtolerancji wykonania rob6t podanych w tym pureci

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwaransigiych wykonanie robét zgodnie z
wymaganiami nie rzadziej jednakzrprzed uptywem kadego dnia roboczego.

6.3. Kontrola po wykonaniu robot

6.3.1. Kontrola Law

Przy wykonaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodné¢ profilu podiwenego gornej powierzchni taw z DokumentaBjojektovy.

Profil podtuzny gérnej powierzchni fawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 0.5 cm na catym odcinku.
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b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach na caly odcidawy.
Tolerancje wymiaréw wynoaz
- dla wysokéci £10% wysokdci projektowanej,
- dla szerokéxi fawy +20% szerok&ei projektowanej.
C) Zgodnd¢ wymiarow szerokgci gornej powierzchni taw z Dokumentadprojektowva.
Tolerancja wymiaréw szeroko gornej powierzchni taw z DokumentadProjektovs wynosi + 20%
szerokdci projektowanej.
d) Réwnd¢ gornej powierzchni taw
Réwnai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwéch punktach, na catym odcinku
tawy, trzymetrowej taty brukarskiej. Praeit pomicdzy gorm powierzchn tawy i przytazoms tata nie mae
przekraczal cm.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandggrunku nie mee przekracz&+2 cm na 100 m
wykonanej tawy.

6.3.2. Dopuszczalne odchylenie linii kragznikdw

Dopuszczalne odchylenie linii krganikdw w planie od linii projektowanej wynosi +0.5ncna caty
odcinek krawznika.

6.3.3. Dopuszczalne odchylenie niwelety kraumikéw

Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykrameznika od niwelety projektowanej me
wynosi £0.5 cm na catym odcinku badanego niwejaijgu kraveznika.

6.3.4. ROwndéé gornej powierzchni kraweznikow

Rownas¢ gornej powierzchni kragznikdw sprawdza siprzez przytéenie w dwoch punktach, na calym
odcinku krawgznika, trzymetrowej taty brukarskiej. P&xét pomigdzy gérra powierzchm kraweznika i
przytozona tata nie mae przekraczal cm. Odbidr rob6t me by dokonany, jéi wszystkie badania dadz
wynik pozytywny.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow krawegznika betonoweggest 1 m (metr).

Obmiar rob6t polega na okreleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu rzezywistych ilosci
wbudowanego materiatu. Obmiar robot obejmuje roboty objete Dokumentacp Projektowa oraz
dodatkowe ktorych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie wykonywania robdt pmiedzy
Wykonawcs i Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior kraveznikow dokonywany jest na zasadach odbioru robdikaggtych i ulegajcych zakryciu.
Odbioér kraveznikbw powinien by przeprowadzony w czasie umtizviajacym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanych robét bez hamowaniapicbtpu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ zal m (metr) nalezy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkorobot w oparciu o wynik
pomiaréw i bada.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalery utozyé:
- krawezniki betonowe 15x30 cm i 22*15*100cm najazdowe aaié betonowej z oporem
wg KPED k. 03.10,
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Cena jednostkowa ustawienia krawznika betonowego obejmuje:

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,

wykonanie deskowa pod tawe fundamentowa, dostarczenie i wbudowani

10.1.

NoookrwnhE

8.

9.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.

17.

10.2.

18.

19.

mieszanki

betonowej B15

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej o grubsgi 5 cm,
ustawienie kraweznikéw w pionie,

przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypeienie nia spoin,
zasypanie zewgirznej sciany kraweznika ziemia i ubicie.

PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06251 Roboty betonoweealbetowe.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmomiaru cech geometrycznych.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natugatio nawierzchni drogowyckwir i
mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famao@awierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natw@alpn nawierzchni drogowych. Piasek.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betohaapraw.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

PN-76/P-79005
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

Opakowania transportowe. Worgiqgrawe.
Cement. Transport i przechowyeani

BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/03

BN-80/6775-03/04

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme/tamane do nawierzchni drogowe;.
Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badani
Prefabrykaty budowlane z betdtiementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Plyty chodnikowe.
Prefabrykaty budowlane z betdtiementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw

i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe.

INNE DOKUMENTY
KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogow@BPBDIM "Transprojekt”, Warszawa 1979

-1982

Katalog Szczeg6téw Drogowych Ulic, Placow i l&av Miejskich - Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego Warszawa 1987r
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D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjysymagania dotyexe wykonania i odbioru

robot zwazanych z ustawieniem obrze betonowych30*8 cm w zwiazku z zadaniem:,Modernizacja i
rozbudowa Szkoty Podstawowej nr 13 i Gimnazjum nr 3 w Szczecinie — drogi wewgirzne, parkingi i
chodniki.”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipetetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia dotycz zasad prowadzenia robot zwjzanych z ustawieniem obrzey betonowych o
wymiarach 30*8, cm.

Ulozenie odwodnienia liniowego w @igach A i B —korytka :HAURATON"” system Recyfix standard 100

1.4. Okrelenia podstawowe

1.4.1.Obrzea betonowe prefabrykowane belki betonowe, rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonyctkdfaunikacji.

1.4.2. Pozostale oldlenia podane w niniejszej STa zgodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D -.00.00,88ymagania ogélne”

1.5. Og6Ine wymagana dotyece robot

Ogolne wymagania dotygze robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine"

2. MATERIALY.

2.1. Og6lne wymagania dotycze materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-.00.00.00 ,Wymaganialreg'

2.2. Materialy do wykonania obraebetonowych

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ohrgdetonowych wedtug zasad niniejszej ST s

2.2.1. Obrzea betonowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 30*8cm gatunku | powingy twykonane z betonu klasy B-30 i spethia
warunki zawarte w normach BN-50/6775-03/01 i BN&3U/5-03/04.

Kazda dostarczona partia obggebetonowych na budawpowinna posiadaatest producenta. Betouytly do

elementow prefabrykowanych powinien charakteryzowia nasikliwoscia < 4% oraz mrozoodporioia i
wodoszczelngcia zgodnie z normPN-88/B-06250 - stopfemrozoodpornéci F-25.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
na diugdci £ 8 mm,
na szerokgci i wysokasci = 3 mm.
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Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze
wklestosé lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi - 2 mm,
szczerby i uszkodzenia kradzi i nar@y ograniczaicych powierzchnie goérne sdieralne) -
niedopuszczalne.
Obrzeza naley sktadowa w pozycji budowania.
Skltadowanie obrzg powinno by zorganizowane w spos6b chrgey materiat przed jego uszkodzeniem
mechanicznym i przed wptywem ewentualnych, szkogilwczynnikéw zewgtrznych na beton.

2.2.2. Cement

Cement uyty na zapraw cementow do spoinowania powinien odpowiadaymaganiom normy PN-B-19701.
Przechowywanie cementu wg BN-88/6731-08.

2.2.3. Piasek

Piasek do zaprawy powinien spethisymagania normy PN-79/B-06711.
Piasek na podsygpkpowinien spetni@wymagania PN-B-11113.

2.2.4. Woda

Woda nie powinna pochodzie zrodet budzacych watpliwosci i powinna odpowiadawymaganiom PN-88/B-
32250.

2.2.5 Korytka odwodnieniowe

Korytka wykonane z polietylenu ktéry odznacza wiysoky odporndcia chemiczia, sa odporne na dziatanie
mrozu i soli oraz promieni UV.

Wytwarza st korytka z surowcow wtérnych co pozwala zakwalifikd je jako produkty przyjazne dla
srodowiska.

3. SPRZT.

3.1. Ogdélne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-.00.00.00 ,Wymagania ogoélne"

3.2. Spret do wykonania obrzg betonowych i ustawienia korytek odwadmpigich

Roboty zwizane z ustawianiem obrze betonowych i korytek odwadnigjych naley wykonyw& recznie
przy wyciu drobnego sprzu pomocniczego.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-.00.00.00 ,Wymaganiray

4.2. Transport materiatéw
4.2.1. Transport obrzg

Obrzeza powinny by transportowane w pozycji pionowej, z nachylenienkierunku jazdy. Obrza naley
transportowa w sposob chronty je przed uszkodzeniami.

33



5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-.00@QNymagania ogélne”

5.2. Ustawienie obrzg betonowych i korytek odwodnieniowych

Roboty naley rozpoca¢ od wytyczenia linii obrzea. Wykop pod obrze naley wykona& zgodnie z
Dokumentacj Projektove i norma PN-68/B-06050. Wymiary wykopow powinny odpowigderymiarom
obrzeza w planie. Dno wykopu powinno byvyprofilowane i zagszczone. Wskanik zag;szczenia min. 0,97
wg normalnej metodroctora.

W tak wykonanym wykopie ustawiaggdbrzeza na podsypce piaskowej o gribids cm, obsypujc zewrtrzm
sciarg obrzezy gruntem i ubijagc go. Szerok& spoin mgdzy obrzéami nie powinna przekraczd cm. Przed
zalaniem spoin zaprawnalezy je oczycic¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ pielggnowane wosl

Niewielka masa korytek odwodnieniowych ,HAURATOMYstem Recyfix powodujee samodzielny ich
mont& jest bardzo prosty i natg wykona go zgodnie z instrukgjproducenta. Korytka posiadagpecjalnie
przygotowan konstrukcg, ktéra zapewnia stabiléd i funkcjonalnd¢ tego systemu. W przypadku
odwodnienia liniowego nie wymagaesiwykonania gibokich wykopoéw i wszystkich kosztownych prac
zwigzanych z robotami ziemnymi.

Korytka montowane asw wierzchniej warstwie nawierzchni co zapewniaviatmonta, a zarazem pozwala
unikna¢ komplikacji zwazanych z uksztattowaniem terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. OglIne zasady kontroli jaf® robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-.00.00.00 ,Wymagania ogolne"
6.2. Ocena prefabrykatéw

Ocere prefabrykatéw przeznaczonych do wbudowania zgodnipkt 2.2.1. naley wykona zgodnie z
ustaleniami PN-80/B-10021.

6.3. Sprawdzenie przygotowania pa@to

Sprawdzenie wykonanych pod ohiaewykopdéw polega na ocenie wsgkika zagszczenia gruntu w dnie
wykopu, ktéry ma b§ wiekszy od 0,97 wg normalnej proby Proctora, szeokdna wykopu, z tolerangit 1
cm.

6.4. Sprawdzeniu ustawienia obrgeSprawdzeniu podlega:
» odchylenie linii obrzey w planie - max. odchylenie e wynig¢ 1 cm (na kade 100 m),
e odchylenie niwelety - max. + 1 cm (nazda 100 m),
* rownas¢ gornej powierzchni obrzg - tolerancja przavitu pod ta 3-metrowt < 1 cm (na kade 100
m),
e dokladna¢ wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkowsgrawdzenie co 10 m).
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-.00.00M¢magania ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jestl m (metr) wykonanego obrza betonowego. | odwodnienia liniowego.
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Obmiar robét polega na okreleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu rzezywistych ilosci
wbudowanego materiatu. Obmiar rob6t obejmuje roboty obigte Dokumentacpp Projektowa oraz
dodatkowo ktérych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie wykonania robot porredzy Wykonaw i
Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-.00.0Q/@¢@magania ogoéine"

8.2. Odbiér robot zanikagych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
« wykonanie koryta,
» wykonanie podsypki (fawy betonowej).

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platriici

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platdci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne"
§.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania obrz¢a betonowego obejmuje:
e prace pomiarowe,
» dostarczenie potrzebnych materiatow,
» wykonanie wykopu pod obrzee,
e rozscielenie i ubicie podsypki,
» wykonanie tawy betonowej B-15
e ustawienie obrzey betonowych,
» obsypanie zewgtrznej sciany obrzeza gruntem z jego ubiciem,
» wypelnienie spoin zapravg cementovy,
* pielggnacja spoin wod,
e przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bada laboratoryjnych.

Cena 1 m wykonania odwodnienia liniowego obejmuje:
e prace pomiarowe,
» dostarczenie potrzebnych materiatow,
» wykonanie wykopu pod korytka,
* rozscielenie i ubicie podsypki,
« wykonanie tawy betonowej B-15
» ustawienie korytek,
e przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bada laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. NormN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.
PN-88/B-06250 Beton zwykly.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zappadowlanych.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych Wspélne wymakania i badania.
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drdg, ulic. parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawzniki
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjyymagania dotycgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z kruazgwanego stabilizowanego mechanicznie
w zwiazku z zadaniem,Modernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej nr B i Gimnazjum nr 31 w
Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Technicznlgjmup wszystkie czynnéei umazliwiajace i

majace na celu wykonanie warstwy podbudowy zasadniczekruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznigrubosci 15cm (warstwa goérna) o uziarnieniu 0, 00 do 31nm pod nawierzchnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe niniejszej Specyfikach ggodne z norm podstawow PN-S-06102, normami
zwigzanymi, wytycznymi i okréeniami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymagania ogbtlne

Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny polegay na odpowiednim zagzczeniu kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotéw optymalne;.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania rob6t i ich zgod§é z Dokumentag
Projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Ogolne wymagania dotygeze robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne"

2. MATERIALY

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tagganstabilizowanego mechanicznie powinno
by¢ kruszywo ftamane uzyskane w wyniku przekruszenieoveca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakéw albo ziarawiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne, bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.1 Rodzaje stosowanych materiatow

Do wykonania podbudowy nafg stosowa kruszywo tamane niesortowaneipiarnieniu #0-31,5 mm,

2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-EN 933-1 powinnaz&8 migdzy krzywymi granicznymi
poél dobrego uziarnienia 1-2 podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw praezonych na podbudowy
wykonywane metagstabilizacji mechaniczne;j
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Bok oczka sita, mm

1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gorna warstwa) lub podbudeyednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo ziarna
2.3. Woda

Do zwilzania kruszywa nafy stosowa wodg wg PN-EN 1008:2004.
2.4, Zrodta poboru materiatow

Wszystkie materiaty 2yte do budowy powinny pochodzze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inspektora nadzoru. Niezpéej niz 14 dni przed rozpogziem robét, Wykonawca powinien dostarézy
Inspektorowi nadzoru wyniki baddaboratoryjnychdcznie z projektowankrzyws uziarnienia.

3. SPRZT

Dobér sprztu pod wzgtdem jakdci i ilosci powinien by zgodny z opracowanym przez Wykonawc
PZJ zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabiliaonych naley stosowa:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankskyw, wyposzone w uradzenia dozujce wodct,
zapewniagce wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgaiamptymalnej,
- srodki transportu,
- réwniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatscznych do zaggzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, bijaki mechaniczne lub mate wailderacyjne.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
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4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaglaamiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostalych materialtdbw powinien odbywaie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podida

Jeeli podiaze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny dyone usunite wediug zasad
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Podbugowenna by wytyczona w sposob umlbwiajacy jej
wykonanie zgodnie z Dokumentadprojektovd.

Uksztattowanie podbudowy powinncg ssdbywa wedtug wczéniej przygotowanych i odpowiednio
zamocowanych linek.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacébgd razu transportowana na miejsce wbudowania ve&po
przeciwdzialajcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.2. Rozktadanie mieszanki i zagszczanie

Mieszank kruszywa nalgy rozkiad& warstwy o jednakowej grubimi, takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zagszczeniu byfla rowna5 cm. Uktadana warstwa powinnabwyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy nagpnej warstwy mae nasipi¢ po
odbiorze przez Inspektora nadzoru poprzedniej.

Po kaicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej zagszczenia. Wilgotngt
mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnosci optymalnej, okrélonej wg préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). matamedmiernie zawilgocony, powinien zo&tasuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezele wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20 % jej
wartasci mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10 % jej wadtd mieszank nalezy osuszy.

Jakiekolwiek nieréwrgzi lub zagebienia powstate w czasie zggczenia powinny kiywyréwnane
przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie labnitcie materiatu ado otrzymania réwnej powierzchni.
Zageszczanie powinno pagiowa stopniowo od zewgirznej do wewatrznej kravedzi podbudowy. Wskanik
zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpol& przyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 4.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadInspektora nadzoru, gotawpodbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pie@zuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem o rob6t Wykonawca powinien wyk@naadania kruszyw na reprezentatywnych
prébkach..

6.2. Badania w czasie budowy
Rodzaj i czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t podano w Tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwosé bada kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwos¢ Bada
L Wyszczegélnienie bada Minimalna liczba bada Maksymalna pOW|e_rzchn
p podbudowy przypadaga n3
jedno badanie (M

1| Uziarnienie mieszanki wg. Zalaténspektora 600

Nadzoru
2| Wilgotnos¢ mieszanki wg. Zalegelnspektora 600

Nadzoru
3| Zagzszczenie warstwy 3 probki
4| Badanie whaciwosci kruszywa w Dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.2.1. Badania widciwosci mieszanki

Uziarnienie mieszanki i zawabzanieczyszczeobcych naley sprawdza na probkach pobranych w
sposoOb losowy z rozionej warstwy przed jej zagzczeniem. Badania petne kruszywa obejcrijocern
wszystkich witdciwosci powinny by przeprowadzone przez Wykonayww przypadku zmianyrodta poboru
materiatéw w czasie robot i w innych przypadkachetlknych przez Inspektora nadzoru.

6.2.2 Wilgotn&é mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z tep +10% -20 %.
Wilgotnasé¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.2.3 Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagzszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivie ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprze na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 wedtug zalédaspektora nadzoru.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznejzyalena za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutu Edo pierwotnego modutu odksztalcenia jEst nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E
kruszywa—= < 2,2
1

6.3 Wiasciwosci

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci

Badania i pomiary wykonanej podbudowy.

6.3.1 Grubagsé¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z DokumentacjProjektowa i wymaganiami p. 1.3 niniejszej
ST.
Grubai¢ warstwy naley mierzy po jej zagszczeniu:
- podczas budowy w trzech losowo wybranych punktach,
- przed odbiorem w trzech punktach
Dopuszczalne odchytki od grufmm projektowanej nie powinny przekra€zal0%.
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6.3.2 Roéwndé podbudowy

Nieréwna¢ podtwna podbudowy naley mierzy¢ planografem w sposobagity lub 4-metrovy tata co
20 m. Nieréwné¢ poprzecza podbudowy naliey mierzy 4-metrows fata .
Nieréwnaci podbudowy nie powinny przekra@za0 mm.

6.3.3 Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢bygodne z Dokumentacj Projektova. Pomiar spadkéw
poprzecznych naky przeprowadzalO razy.
Dopuszczalne tdnice w stosunku do waroi projektowanych nie powinny przekracaaiecej niz +
0,5 %.

6.3.4 Rzdne wysokdciowe podbudowy

Rzedne naley sprawdza co 50 m na krawedziach jezdni. Rénice pomédzy rzdnymi wykonanej
podbudowy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i -2 cm.

6.3.5 Szerokéé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy naley sprawdza 10 razy. Szerokd podbudowy nie mee r&ni¢ sie od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10 cmi - 5 cm.

6.3.6 Ndnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniei bgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4

Tablica 4. Cechy podbudowy
Wskaznik Maksymalne Minimalny modut
zag:szczenia d nie| dopuszczalne ugicie odksztalceniamierzony  plyt  o| Wymagany
mniejszy nk sprzyste (mm) pod srednicy 30 cm (MPa) stosunek
kotem o nacisku Mg, : Mgq
50 kN /40 kN/ pierwotny M wtorny Me,
1,00 1,40 /1,25 80 140 <22

6.4 ZASADY POSEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI PODBUDOWY

6.4.1 NIEWLASCIWE CECHY GEOMETRYCZNE PODBUDOWY

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwyicksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.3

powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddakasci co najmniej 10 cm., wyréwnane i

powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokdé¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm. i nie

zapewnia podparcia warstwom #y lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt

poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubdé do potowy szerokiei pasa ruchu,

dotozenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.4.2 Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wertgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstanpdpowiedni
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glebokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora nadzoru, uzupeilnione nowym materialemodpowiednich
wihasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Poamgkiu tych rob6t naghi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt wykonawcy.

6.4.3. Niewtdciwa noénosé¢ podbudowy
Jezeli nasnoé¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmici, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawgdka wtedy, gdy zarienie ngnosci podbudowy
wynikto z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosty obmiarow, jest (nf) warstwy podbudowy z kruszywa lamanego stabilizoegm
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w ST podlegajzasadom odbioru robét zanikeych. Odbiér podbudowy
powinny by przeprowadzony w czasie utlisviajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonane
warstwy bez hamowania pept robét. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadziwtasny koszt w
terminie i zakresie ustalonym z Inspektorem nadzoru

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi st za nf wykonanej i odebranej warstwy podbudowy z kruszyamanego stabilizowanego
mechanicznie gruldci 15 an wg ceny jednostkowe;.
Obmiar robét polega na okreleniu faktycznego zakresu robd6t oraz obliczeniu rzezywistych ilcsci.
Obmiar robét obejmuje roboty zawarte w dokumentacji projektowej oraz dodatkowo ktérych potrzebg
wykonania uzgodniono w trakcie wykonywania robét pmiedzy Inspektorem Nadzoru i Wykonawe.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podima,

- zakup materiatéw lub transport z magazynu inwestca

- przeprowadzenie bad# materiatéw i opracowanie sktadu mieszanki,
- przygotowanie mieszanki zgodnie z receptis

- dostarczenie mieszanki na budogy

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie rozta@onej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i bada laboratoryjnych okre$lonych w ST,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Rustéenia ogdlne.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaia zawartéci zanieczyszczeobcych.
3. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeae zawart&i pytdw mineralnych.

4. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych seweosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania
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5. PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznychsgwaosci kruszyw. Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu

6. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeae wilgotndci.

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie mrozoodporrici metod, bezpdredna.
8. PN-EN-1744-1:2000 Badania chemiczne. d&fi@osci kruszyw

9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zeniescieralngci w bebnie Los Angeles.

10. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamdaaawierzchni drogowych.
11. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie.
12. PN-B-04481:1988  Badania probek gruntu.

13. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnoddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeizanie piyt.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzchni planografem i tat

15. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaeéigiodatnych ugiciomierzem belkowym.

16. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczania gruntu.

17. PN-EN 933-8:2001 Oznaczenie wakiia piaskowego

10.2. Inne dokumenty
18. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDIM -Warszawa 1997
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D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf & wymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa radiggo (pospotki)
w ramach zadania,Modernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej nr B i Gimnazjum nr 31 w
Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dekunprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1,1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem podbudowy z pospotki o uziarnieniuGodo 63mm.
» grubosci 10 cm pod nawierzchng stanowisk parkingowych placéw wewetrznych i chodnika.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegahemécznie - jedna lub wéej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczgiegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiciwie dobranym uziarnieniu

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdét
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2. Materiaty

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-00.00.00
» Wymagania ogoélne”

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej askywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna By mieszanka piasku, mieszanki zwiru, spetniagca wymagania niniejszej
specyfikacji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej mskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna Bymieszanka piasku zwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, speliajwymagania
niniejszych specyfikacji. Kruszywo tamane ieo pochodzi z przekruszenia ziarewiru lub kamieni
narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszaaghcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& miedzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podamya rysunku
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w ST D-00.00.00 . Wymaganidney .
5. WYKONANIE ROBOT

5.2. Przygotowanie podtaa

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

Dis _g 1)
d85
w ktérym:
Dis-wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®%l ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,

dgs-  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod®e8ziarn gruntu podia, w
milimetrach

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobran, geowtdknirg. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu,
wyznacza & z warunku:

dSO

<12 )
090
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w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥oziarn gruntu podia, w milimetrach,
Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzynuga sé na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny biywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufiwia¢ nachgniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob4t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w

mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza giwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlisakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna¢hyd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiabsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej greétip takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo ukladanej
warstwy nie mee przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinn& lbgztazona w sposéb
zapewniajcy oshgniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladaesiz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edmych wysokéciowych. Rozpocgzie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspekt@dzoru..

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L(fnetoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosté& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldailgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza
od optymalnej 0 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdanieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej 0 10% jej wastd,
mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpowiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy i wynosi0,97.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadInspektora nadzoru, gotawpodbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboygany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pie@zuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakdci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robo6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatow.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
Minimalna I_|czba powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dzienne| 4y, ,qowy przy-
dzialce roboczej padajca na jedng
badanie (rf)
1 | Uziarnienie mieszanki 1
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kegde! par_tn kruszywa : |
przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.1Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &éyzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKeia
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.2.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.2.3.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprze& na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] wedtug zalédaspektora nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 | Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Rownaé poduna
3 | Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
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7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400
Przed odbiorem:

w 3 punktach,

8 | Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach pa
kazde 1000 m

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na ide
1000 m

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokei warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Réwnai¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkinny by¢ zgodne z dokumentacprojektows,
z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej cceéj niz = 5
cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powin®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/@nagania ogolne”
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudamkruszywa

naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0W@¢magania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

— roztozenie mieszanki,

Cena wykonania 1 M podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie rohot,
— sprawdzenie i ewentualg naprawe podioza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— zaggszczenie rozi@onej mieszanki,
— przeprowadzeniepomiaréw i badan laboratoryjnych okre slonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19

Grunty budowlane. Badania prébeiatyr
Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie
zanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgoi
metod, bezpdredni

zawarfai

Grunty budowlane. Badania probekgr
Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie
zanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skltadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotn£ci
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporsci
metod, bezpdrednih

zawartoi
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D - 08.02.02
NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSirwymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zazanych z zadaniemgModernizacja i rozbudowa Szkoty Podstawowej
nr 13 i Gimnazjum nr 31 w Szczecinie — drogi wewgtrzne, parkingi i chodniki.”

1.2 Zakres rob6t obgtych ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1. 1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycg zasad prowadzenia rob6t zwgzanych z ut@eniem

e nawierzchni chodnika z kostki betonowej typu pol-buk grubosci 6cm koloru czerwonego na
podsypce cementowo-piaskowej grulsai 4 cm

* nawierzchni drog wewretrznych i placow z kostki betonowej typu pol-bruk grubosci 8 cm
koloru szarego na podsypce cementowo-piaskowej drosci 4 cm

* nawierzchni stanowisk parkingowych z kostki betonwej typu pol-bruk grubosci 8 cm koloru
szarego z pasami segregacyjnymi koloru czerwonegoan podsypce cementowo-piaskowej
grubosci 4 cm

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana toe metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaitka jednowarstwowa lub w dwdch warstwacohczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.3.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.0Wymagania ogoélne”

1.4. Og6lne wymagania dotycgce robét
0Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puday ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbeukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwipitan jednostl.

2.2.2. Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna by warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnac¢bgdwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste,
wklgsnigcia nie powinny przekracz® mm .
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2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Do wykonania nawierzchni stosuje bietonovy kostke brukows o grubgci 60 mm. i 80mm.
Tolerancje wymiarowe wynogz

— na dlugdci + 3 mm,
— na szerokgci + 3 mm,
— na grubdci +5 mm.

Kolory czerwony, szary.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okitene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. Cechy Warté¢
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zan#ania, wg PN-B-06250
[2]:

a) pekniecia prébki brak
b) strata masy, %, nie ggej niz 5
¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaed
prébek nie zam#anych, %, nie wicej niz 20
4 | Scieralngé¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, niecej 4
niz
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje gicznie.
Do zagszczenia nawierzchni stosuje wiibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjé

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatasci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone @ na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fadi i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mima rownie: przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@MQMymagania ogéine”
5.2. Koryto

Koryto wykonane w podiai powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi.. Wskaik zag:szczenia koryta nie powinien dymniejszy nk 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] lub stosaiva
podsypk cementowo-piaskoav

Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna ldyzgodna z Dokumentagciechniczrl i wynasic 4 cm
Podsypka powinna Byzwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattdéw i kolorow produkowanych kostek, #iwve jest utaenie
dowolnego wzoru - wczaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagkowanego przez Inspektora
Nadzoru.

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy ukltada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgggczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchn¢ utozonych
kostek przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z ostan z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszioiém i zabrudzeniem. Wibrowanie ngleorowadzé
od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetnt szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdi@awierzchrg.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagglegnaciji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyapieniem do robdt Wykonawca powinien sprawidaizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektows i odpowiednimi
ST.

Dopuszczalne tolerancje wynasila:
— gtebokdsci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: +1cm,

— o0 szerokéci powyzej 3 m: £2cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.
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6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega
na stwierdzeniu zgoddo z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruyciwv polega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovsoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtov§ci wypetnienia spoin,
— sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia otworéw grysem bazaltowym,
- sprawdzenie, czy przyy des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych
6.4.1. Sprawdzenie réwrsgi nawierzchni.

. Dopuszczalny prZevit pod tat 4 m nie powinien przekracza 1,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomoeg niwelacji, bionc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoa 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika witach zatamania niwelety nie mpgrzekraczéa
+3cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywealezy szablonem z poziomic co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profijmasz + 0,3%.

OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0Q0/¢magania ogoine”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarow jest m? (metr kwadratowy) wykonanego nawierzchni z brukjowestki
betonowej.

Obmiar robo6t polega na okreleniu faktycznego zakresu robdt oraz obliczeniu raezywistych iloéci
wbudowanego materiatu. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete Dokumentacp Projektowa oraz
dodatkowe ktérych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie wykonywania robét miedzy
Wykonawcg i Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢gmagania ogéine”
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagirojektova, i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 mM nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
- utozenie kostki brukowej wraz z zagszczeniem i wypetnieniem szczelin i otwordow
- przeprowadzenie bada i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111

2. PN-B-06250

3. PN-B-06712

4. PN-B-19701

5. PN-B-32250
6. BN-68/8931-01

10.2. Inne dokumenty

Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego.

Nie wystpuja.
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